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日立産機システム習志野事業所
は、品質マネジメントシステム
の国際規格ISO9001、及び
環境マネジメントシステムの
国際規格ISO14001の認証を
取得しています。

さまざまな通信プロトコルに対応し、ネットワーク対応や外部ポートが充実しています。
標準でModbus-RTU（RS485）通信対応、オプション基板装着で、
CC-Link、EtherCAT、PROFIBUS-DP、PROFINETに対応できます。

品質・安全性を保障するEU指令、UL、cULに対応。RoHS2指令にも対応しています。

様 な々通信プロトコルに対応して安心

信頼の証明、国際規格適合

RoHS2指令にも対応
有害物質の使用を制限した
EU RoHS2指令に
対応しています。

※CC-Link、EtherCAT、PROFIBUS-DP、PROFINET 対応の通信オプションは基本モード時のみ使用可能です。
※ EtherCAT®は、ドイツ Beckhoff Automation GmbH によりライセンスされた特許取得済み技術であり登録商標です。
PROFIBUS®およびPROFINET®は、PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. （PNO）の登録商標です。
その他、記載の会社名・製品名は、それぞれの会社の商標または登録商標です。

※CC-Link、EtherCAT、PROFIBUS-DP、PROFINET 対応の通信オプションは基本モード時のみ使用可能です。
※ EtherCAT®は、ドイツ Beckhoff Automation GmbH によりライセンスされた特許取得済み技術であり登録商標です。
PROFIBUS®およびPROFINET®は、PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. （PNO）の登録商標です。
その他、記載の会社名・製品名は、それぞれの会社の商標または登録商標です。

品質・安全性を保障するEU指令、UL、cULに対応。
ヨーロッパ、米国で認められるクオリティを備えています。

特定有害物質を制限するRoHS2指令に対応。
環境への配慮も充分です。

低電圧指令 : 電気安全規格/IEC61800-5-1
EMC指令 : EMC要求規格/IEC61800-3
RoHS2指令 : 整合規格/EN50581/

EN IEC 63000
機械指令：機能安全規格/EN ISO13849-1/

IEC61800-5-2/
IEC61508

Power Conversion Equipment/UL61800-5-1

EU指令

UL

グローバル対応
さまざまな通信プロトコルへの対応や、国際規格への適合などグローバル
規格に対応しています。
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周辺機器・
オプション
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いただくために P.37-38

プログラマブル
コントローラとの
接続

ディレーティング
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希望小売価格
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寸法図 P.12

共通仕様

機種構成／
標準仕様
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特長 P.1-8

EMC指令適合には別途ノイズフィルタの設置が必要です。
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히타치산기시스템 나라시노 사업소는, 
품질 매니지먼트 시스템의 국제규격 
ISO9001 및 환경 매니지먼트 시스템
의 국제규격 ISO14001 인증을 취득했
습니다.

다양한 통신 프로토콜에 대응하여 네트워크 및 외부 포트에 충실합니다.

표준으로 Modbus-RTU(RS485) 통신 지원하며 옵션 기판 장착으로

CC-Link, EtherCAT, PROFIBUS-DP, PROFINET에 대응 합니다.

품질·안전성을 보장하는 EU 지령, UL, cUL에 대응. 
RoHS2 지령에도 대응합니다.

다양한 통신 프로토콜에 대응하여 안심

신뢰를 증명 하는 국제 규격 적합

RoHS2 지령에 대응

유해물질 사용을 제한한 EU 

RoHS2 지령에 대응합니다.

품질·안전성을 보장하는 EU 지령, UL, cUL에 대응.

유럽, 미국에서 인정받는 퀄리티를 갖추고 있습니다.

특정 유해물질을 제한하는 RoHS2 지령에 대응. 

환경에 대한 배려도 충분합니다.

저전압지령 : 전기안전규격/EN 61800-5-1 

EMC지령 : EMC요구규격/EN IEC61800-3 

RoHS2지령 : 정합규격 /EN IEC63000

 EN ISO13849-1

기계지령:기능안전규격 / EN 61800-5-2

                                  EN 61508

Power Conversion Equipment/UL61800-5-1

EU지령

UL

글로벌 대응 
다양한 통신 프로토콜 국제 규격에 적합하게 글로벌 규격에 대응합니다.

P.21

주변기기・
옵션

WJ200과의

비교표

P.22-33

P.35-36특성

P.20

접속도

적용 배선 기구

P.19

P.34

보호 기능 P.18

조작 P.17

단자 기능 P.15-16

치수도 P.14

공통 사양

기종 구성 /
표준 사양

P.13

P.11-12

특장점 P.1-10

EU EMC 지령 적합에는 별도의 노이즈 필터 설치가 필요합니다.
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グローバル対応
業務効率向上をサポート
コスト削減をサポート
設備の安定稼働をサポート
環境にやさしいGXをサポート

日立インバータ
シリーズ
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※ CC-Link, EtherCAT,  PROFIBUS-DP, PROFINET 지원 통신 옵션은 기본 모드일 때만 사용 가능합니다.

※ EtherCAT은 , 독일 Beckhoff Automation GmbH 에 의해 라이센스되어 특허 취득한 기술이며 등록 상표입니다. 

PROFIBUS 및 PROFINET은 PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (PNO)의 등록상표입니다. 

CC-Link는 미츠비시전기 주식회사의 등록 상표입니다. 

그 외에 기재된 회사명과 제품명은 각 회사의 상표 또는 등록상표입니다. 

프로그래머블
콘트롤러 접속

디레이팅

 P.37-38올바르게 사용
하기 위해서 



조작 예

SET 키

SET 키로 설정

JOG 다이얼로 
주파수 선택

실제 운영 데이터를 모니터링하여 파워 모듈 열화정도(기준)를 산정합니다.

WJ200 시리즈의 냉각팬,콘덴서 수명진단 기능에 더해 파워 모듈의 수명 진단도 탑재하였습니다.

정속 운전 뿐만  아니라 정역 운전이나 회생 부하에서 운전을 빈번 하게 하는경우에도 파워 모듈의 열화 정도를 산정합니다.

부품 열화 정도 산정으로 유지보수 시기를 사전에 파악하여 효율적인 유지보수를 실시할 수 있습니다.

시스템 다운이 생산 라인에 미치는 영향을 미연에 방지하기 위한 안심 수명(기준) 진단입니다.

기존의 △▽버튼에서 JOG다이얼을 채용하여 파라메터이 직감적이고 손 쉬워 집니다.

시스템 진단 이미지

예상보다 열화가 빠른 것을 데이터로 확인할 
수 있어 적절한 교환 시기를 알 수 있습니다.

열
화

정
도

보수 필요 라인

실제

예상（계획 시）

시간

従来のWJ200シリーズと同じように使いたいユーザー様に、
WJシリーズC1（以下WJ-C1）は同一取付寸法なのでリプレースに
手間がかかりません。

SJシリーズP1に搭載の多機能「拡張モード」に加え、WJ200相当の「基本モード」を搭載。WJ-C1は、拡張モードと
基本モードから動作モードを選択できます。オプションのリモートオペレータWOPを使用すると、WJ200からWJ-C1
（拡張モード）へ、またはWJ-C1（基本モード）からWJ-C1（拡張モード）へ、パラメータを変換しコピーが可能です。
※WJ-C1（拡張モード）の読み出しには液晶操作パネルVOPが必要です。「基本モード」では機能が制限されます。工場出荷状態は拡張モードとなります。

変換イメージ図

인버터 진단

NEW
신기능

NEW
신기능

▼

▼

▼

손쉬운 설정의 JOG다이얼 リプレースを容易にするサイズ設計

選べる２つのモードを搭載

유지보수 시기를 사전에 파악

version
UP

출력 주파수 설정(모니터)

SET버튼

모터 출력 주파수 지령 
선택 (최저주파수~
최고주파수(Hz))

SET 키로 설정.

오디오  볼륨 조작과 같은 감각으

로 속도 조정이 가능합니다.

부품 수명을 사전에 

진단함으로써 시스

템을 안정 가동.

교환하지 않으면

이 시점에서 

基本モード（4桁）拡張モード（5桁）

制御モード = IM センサレスベクトル
a044 03＝

WJ-C1
基本モード

制御モード = IM センサレスベクトル
aA121 08＝

WJ-C1
拡張モード

WJ-C1WJ200シリーズ

WJ200
WJ-C1(基本モード) →

WJ200
WJ-C1(基本モード) →

WJ-C1(拡張モード) →

変  換 →

コピー →

コピー →

WJ-C1（拡張モード）

WJ-C1（基本モード）

WJ-C1（拡張モード）

WOP

コピー組み合わせ オペレータ

VOP

업무 효율 향상 지원
신 기능 JOG 다이얼과 간편한 유지보수, 교환 설치가 용이한 사이즈 설계 

파라미터 간단 복사·변환 등 사용자의 업무 효율 향상을 추구하고 있습니다.

WJ-C1から新たに
搭載された新機能

WJ200から向上、
追加された項目

NEW
新機能

version
UP

日立インバータ

3

 SET 버튼

시스템이 다운되어 

생산라인이 멈춰

버림.

오퍼레이션 변화

손가락 하나로 파라메터 설정이 자유자재!

Choiminjae
타원  

Choiminjae
타원  



操作例

SETキーで設定を決定

指1本で数値の設定がスムーズに行え、豊富な機能の設定
も自在に行えます。

JOGダイヤルで
周波数を選択

実際のオペレーションデータをモニタリングして、パワーモジュール劣化度合（目安）を算定します。
WJ200で培った、コンデンサ・冷却ファンに加えて、パワーモジュールの寿命診断も搭載。定速運転だけでなく、
正逆運転や回生負荷での運転を頻繁にお使いになる場合でもパワーモジュールの劣化度合を算定します。
部品劣化度合の算定により、メンテナンス時期を事前に把握し効率的なメンテナンスが行えます。システム
ダウンによる生産ラインへの影響を未然に防ぐための安心の寿命（目安）診断です。

従来の△▽ボタンからJOGダイヤルへ。パラメータ設定が直感的な操作でスムーズに行えます。

システム診断イメージ

想定よりも劣化が早いことがデータで確認でき、
適切な交換時期がわかります。

劣
化
度
合

保守必要ライン
オペレーション変化

実際

想定（計画時）

時間

기존 WJ200 시리즈와 동일하게 사용하고 싶은 경우 WJ200-C1은 

상호 동일한 치수이므로 교환 설치가 용이 합니다.

SJ시리즈 P1에 탑재된 고기능「확장 모드」와 기존 WJ200 「기본 모드」를 동시 탑재한  WJ200-C1은 

확장 모드와 기본 모드 2가지 모드를 선택할 수 있습니다. 또한 옵션 리모트 오퍼레이터 WOP을 사용하면 

WJ200에서 WJ200-C1(확장 모드),WJ200-C1의 "기본모드"에서 "확장 모드"로 파라메터를 변환하여 

복사가 가능합니다.
※ WJ200-C1(확장 모드)에서 Read시 에는 옵션 VOP가 필요합니다.'기본 모드'에서는 사용이 불가능합니다. ※ 공장 출하 상태는 

   확장 모드입니다.

インバータ診断

NEW
新機能

NEW
新機能

▼

▼

▼

設定ストレスを軽減するJOGダイヤル 교환 설치가 용이 한 사이즈 설계.

メンテナンス時期を事前に把握

version

UP

出力周波数設定(モニタ)

SETキー

SETキー

モータへの出力周波数
指令を選択（最低周波
数～最高周波数 (Hz)）

SETキーで設定を決定
オーディオなどのボリュームを操
作する感覚で速度調整を行える

部品寿命を事前に
診断することで、
システムを安定稼働。

システムがダウンし、
生産ラインが
止まってしまう。

交換しないと

ここで交換

기본 모드（4자리）확장 모드（5자리）

WJ200-C1
기본 모드

WJ200-C1
확장 모드

WJ200-C1WJ200 시리즈

WJ200

WJ200-C1(기본 모드) 
→

WJ200

WJ200-C1(기본 모드) 
→

WJ200-C1(확장 모드)              

변  환  →

복   사   →

복    사  →

WJ200-C1
（확장 모드）

WJ200-C1
（기본 모드）

WJ200-C1
（확장 모드)

WOP

파라메터 복사 조합 오페레이터

VOP

業務効率向上をサポート
新機能のJOGダイヤルをはじめ、手間のかからないメンテナンス、リプレースのためのサイズ
設計やパラメータの簡単コピー・変換など、ユーザ様の業務効率向上を追求しています。

WJ200-C1에서 
새롭게 추가된 기능

WJ200보다 향상 된 
추가 항목

NEW
신기능

version

UP

4

선택 가능한 2가지 모드 탑재.

  a044 ＝　03
제어모드 = IM센서리스 벡터

 aA121 ＝ 08
제어모드 = IM센서리스 벡터

WOP
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기
종
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사
양

공
통
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도

단
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기
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도
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용

배
선

기
구
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람
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프
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블
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러
연
결

디
레
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성
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변

기
기

옵
션
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바
르
게

사
용

하
기
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해
서

→

히타치 인버터 WJ200-C1

Choiminjae
타원  

Choiminjae
타원  
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인버터의 각 기능이 유효한 상태에서 모터의 출력만을 차단할 수 있는 기능입니다. 파라메터나 아날

로그 입력을 임의로 설정, 출력 전류등을 설정하여 알람 시의 상위 장치의 동작 검증 등을 모터 동작 

없이 실시할 수 있습니다.

V/f制御とともにIMモータセンサレスベクトル制御に対応しており、トルク特性を向上させながら速度センサ情報から速度のずれをリアルタイムに
計算して補正します。

기본적인 주 전원 입력 뿐만아니라 외부로부터 간단히 24VDC를 공급하여 인버터의 파라메터 설정·조작

이 가능합니다. 주 전원 OFF 상태에서도 파라미터 설정이 가능하므로 필드에 가기 전에 설정 작업이 가능

하며 인버터 설치가 간단 신속하고 업무 효율이 높아집니다.

PLC와의 접속이나 PC 설정 소프트웨어(ProDriveNext)의 조작도 가능합니다.

WJ-C1は、オプション基板不要で簡易ベクトル制御がご使用できます。

NEW
신기능시뮬레이션 기능으로 시운전 시간 단축

オプション基板不要の簡易ベクトル制御어디에서든 파라메터 설정이 용이한 24V 제어 전원
version
UP

V/f制御イメージ

DC24V

OFF

출력 토크 등의

설정이 가능

시뮬레이션 모드 시에는 

모터 출력을 차단

V/f制御

簡易ベクトル制御

動かしたい速度

速度のズレを
リアルタイムに
補正する

インバータからモータへ周
波数・電圧を指令する時、
モータの負荷が大きいと
速度に遅れが生じます。

インバータからモータへ指令

簡易ベクトル制御イメージ

簡易ベクトル制御では
モータの運転状況をイン
バータが確認。動かした
い速度となるよう再指令
を送り、遅れを発生させま
せん。

インバータからモータへ指令

動かしたい回転速度になるよう
周波数・電圧を再指令

モータの運転状況を確認

例：ポンプ流量のインバータ制御＋
ヒータの温度制御

パラメータで指定したデータをサンプリングして可視化する機能です。
計測器を用いなくても、「トリップ時」の波形を見ることで状態をチェックすることができます。

二つのPIDループ制御をコントロールできます。インバータでモータの動作をPID 制御しながら、外部機器も
独立した状態でPID制御ができます。また、PLCなどの上位コントローラを使用せずに制御ができます。

NEW
新機能

マルチPID機能によるシステムコスト低減

トレース機能により計測器を使用せず波形チェックが可能

version
UP

PID1

PID2

ポンプ 流量センサ

温度センサ

想定している計測器と
の仕様差にはご留意
ください

※データの確認にはインバータ設定用
PCソフトウェア（ProDriveNext）が
必要です。弊社ホームページより無償
ダウンロードが可能です。

速度のズレが
生じてしまう

熱交換器

업무 효율 향상 지원
지금까지 필드에서 실시 해야했던  인버터 동작 검증 및 파라메터  설정을 사전에 할 수 있습니다.

コスト削減をサポート
簡易ベクトル制御やマルチPIDといった機能により、
上位装置のコストを抑えることができます。

WJ-C1から新たに
搭載された新機能

WJ200から向上、
追加された項目

NEW
新機能

version
UP

日立インバータ
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PC 설정 소프트웨어
(ProDriveNext) 접속

모터를 가동하지 않고 

시뮬레이션이 가능
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インバータ各機能が有効のままモータの出力だけを遮断できる機能です。パラメータやアナログ入力から疑似的
に出力電流などを設定し、アラーム時の上位装置の動作検証などがモータ無しで行えます。

通常の電源入力に加え、外部から24VDCを供給することでもインバータの設定・操作ができます。主電源
OFFの状態でもパラメータ設定が行えるので、現場に行く前に設定作業が可能。現地での取付作業が
スピーディになり業務効率が上がります。PLCとの接続やパソコン設定ソフト（ProDriveNext）の操作も可能
です。

NEW
新機能シミュレーション機能で試運転時間を短縮

옵션 기판이 필요 없는 간이 벡터 제어現地据え付け前に設定できる24V制御電源
version

UP

V/f 제어 이미지

パソコン設定ソフト
（ProDriveNext）の接続

DC24V

OFF

出力トルクなどの
疑似設定が可能

モータを稼働することなく
シミュレーションを
行うことが可能

シミュレーションモード時は、
モータ出力を遮断

V/f 제어

간이 벡터 제어

움직이고 싶은 속도

운전 속도 차이를 
실시간으로 
보정합니다.

인버터에서 모터로 주파수
·전압을 지령할 때 모터의 
부하가 크면 속도 지연이 
발생 합니다.

인버터에서 모터로 지령

간이 벡터 제어 이미지

간이 벡터 제어에서는 모터
의 운전 상황을 인버터가 
확인.
목표 값의 속도가 되도록 
재지령을 보내 지연을 발생
시키지 않습니다.

인버터에서 모터로 지령

모터의 운전 상황을 확인 

멀티 타입 PID 제어를 실현 하였습니다.인버터로 모터를 PID 제어하면서 외부기기와는 별개로 

PID 제어가 가능합니다.또한 PLC 등 상위 컨트롤러를 사용하지 않고 제어할 수 있습니다.

예: 펌프 유량 제어 + 히터의 온도 제어　　   

파라메터로 지정한 데이터를 샘플링하여 시각화하는 기능입니다.

계측기를 사용하지 않아도 '트립 시' 의 파형을 볼수있어 인버터 상태를 체크할 수 있습니다.

NEW
신기능

멀티 PID 기능을 통한 시스템 비용 절감

트레이스 기능으로 계측기없이도 파형 측정 가능

version

UP

PID1

PID2

펌프 유량 센서

온도 센서

데이터의 확인에는 인버터 설정용 PC 소프트웨어
(ProDriveNext)가 필요합니다.
※프로그램 무상제공

운전 속도 차이가 
발생합니다.

열교환기

業務効率向上をサポート
今まで現場に行かなければできなかった動作検証や設定業務を、
あらかじめ済ませておくことができます。

간이 벡터 제어나 멀티 PID와 같은 기능으로 

상위 장치 구성 비용을 절감 할 수 있습니다.

WJ200보다 향상 된 
추  가   항  목

NEW
신기능

version

UP

6

비용 절감을 지원

WJ-C1은 옵션 기판을 사용 하지 않고 간이 벡터에 대응하며 V/f 제어와 함께 IM 모터 센서리스 

벡터 제어를 지원하며 토크 특성을 향상시키면서 속도 센서 정보로부터 속도 차이를 실시간으로 

계산하여 보정합니다.

운전하고싶은 회전 속도가 
되도록 주파수·전압을 재지령

일반 계측기와의 

사양 차이에 유의

하여주세요.

특
장
점

기
종
구
성

표
준
사
양

공
통
사
양

치
수
도

단
자
기
능

조
작

보
호
기
능

접
속
도

적
용

배
선

기
구

상
향
기
능 

일
람
표

프
로
그
래
머
블

컨
트
롤
러
연
결

디
레
이
팅

특
성

주
변

기
기

옵
션

올
바
르
게

사
용

하
기

위
해
서

우수 기술 : PID 소프트 스타터 기능 , PID 슬립 기능 탑재.

히타치 인버터 WJ200-C1

WJ200-C1에서 
새롭게 추가된 기능
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●EN ISO13849-1:Cat.3 PLe

●EN 61800-5-2 , EN61508:SIL3

출력 전류 등을 인버터로 감시해, 정상 상태와 다른 상태를 센서 없이 검출합니다.

상위 장치나 센서를 통하지 않고 고장의 전조를 감지해 알람이나 경보를 발신 생산라인의 이상을 검지하여 알려줍니다.

배관의 막힘,벨트 끊어짐 등의 이상을 검지할 수 있습니다. 가동 상황이「평소와 다름」을 검지하여 

생산 라인의 이상을 데이터로 검지.생산라인의 트러블을 미연에 방지 안정 가동을 목표로 합니다.

NEW
신기능

WJ200에서 호평 받은 간이 위치 제어 모드를 탑재(피드백 신호 

사용시). 속도제어 운전과 위치제어 운전을 전환할 수 있습니다.

입력 단자 "ON" 되면은, 현재 위치 카운터는 0이 됩니다.

운전 중 단자를 "OFF"하면 "OFF"한 시점부터 위치 제어 운전이 

됩니다(속도/위치 전환).

32kHz까지 펄스 속도를 검출하여 WJ200보다 넓은속도 영역에서 간이 위치결정 제어가 가능합니다.

사용하기 쉽고 광범위한 속도 영역의 간이 위치 결정 제어

version
UP

version
UP

version
UP

'이상 징후'를 감지 안정적인 가동 지원     비정상 진단

STO

시간（t）
속

도
（
v）

표준대응

안전 토크 OFF（STO）

Cat.
DC

4
high

3
medium

3
low

2 
medium

2
low

1
non

B
non

a

b

c

d

e 3

2

1

PL

non

SIL

MTTFd
■ low
■ Medium
■ High

PLe/Cat.3,
SIL3 STO에

표준 대응

출력주파수 Hz

하한미만상태

상한 초과 상태

ABU

ABL

정상 영역에서 벗어난것을 검출할 수 있습니다.

정상 영역
희망 범위를
설정 가능합니다.

시간

위치 카운터 개시

속도 제어

SPD단자
목표 위치

DB

출
력

 주
파

수

위치 제어

ON

今や世界中で脱炭素化が喫緊の課題となる中、日立産機システムは様々な事業でカーボンニュートラルへの
取り組みを行っています。WJ-C1では、筐体部分にリサイクルグレードの樹脂を採用し、循環型社会の実現への
第一歩を踏み出します。

WJ-C1ではWJ200でご好評でしたIM/PM駆動機能を搭載。誘導モータからPMモータへの置換にあたり
コントローラを共通化することが出来ます。また過電流レベル設定機能により、過電流によるPMモータの減磁を
予防することが出来ます。

PMモータにやさしく、省エネに貢献

環境対策への第一歩、リサイクル樹脂を採用

過電流レベル調整

電流トリップレベルをパラメータで調整できます。

減磁レベル
この電流を一度でも
超えるとモータが
故障する

過電流トリップする
ことでモータを保護

時間

電
流

PMモータは誘導モータより効率が良いため、省エネに貢献しま
す。エネルギー対策はコスト削減に役立つと同時に地球環境の
課題解決にも貢献します。

●PM センサレスベクトル制御をご使用の場合はご購入元へお問い合わせください。

省エネに貢献するPMモータ

誘導モータ PMモータ

インバータ ドライブユニット

それぞれで管理が必要

これまでは… WJ-C1なら…

日立汎用誘導モータ 日立PMモータ

IE3誘導モータ
小型シリーズ

（IE3相当PMモータ）
誘導モータ同一枠シリーズ
（IE4相当PMモータ）

※周波数合わせ機能など、WJ200とは動作に差があるため実機での検証が必要です。※周波数合わせ機能など、WJ200とは動作に差があるため実機での検証が必要です。

共通で管理が可能！

설비의 안정적인 가동을 지원
기능 안전 SIL3에 표준 대응하여 시스템의 안정적인 가동을 인버터로 지원합니다.

環境にやさしいGXをサポート
環境問題を解決しながら経済成長を実現するために欠かせない
「グリーントランスフォーメーション（GX）」。世界的な取り組みとなっている
カーボンニュートラルへの実現に向け、私たちは一歩踏み出します。

WJ-C1から新たに
搭載された新機能

WJ200から向上、
追加された項目

NEW
新機能

version
UP

日立インバータ
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안전 안심을 증명하는 기능안전 SIL3 표준대응
국제적인 기능 안전 규격에 표준 대응하여 안심하고 안전한 운용을 지원합니다.

안전 시스템 구축을 위한 국제 규격에 표준 사양으로 대응합니다.

검
출
레
벨
%
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安全システム構築のための国際規格に標準仕様で対応しています。
●EN ISO13849-1:Cat.3 PLe
●IEC61800-5-2、IEC61508:SIL3

出力電流などをインバータで監視し、定常状態と違う状態をセンサなしで検出。 上位装置やセンサを介さずに故障の前兆を察知し、アラーム
やワーニングを発報。 生産ラインの異常を検知して告知します。

管の詰まりやベルト切れ等の異常を検知できます。稼働状況の「いつもと違う」を検知して、
ラインの異変をデータで察知。生産ラインのトラブルを未然に防いで安定稼働に貢献します。

国際的な機能安全規格に標準対応し、安心・安全な運用をサポートします。

NEW
新機能

安全安心の証、機能安全SIL3標準対応

「いつもと違う」を察知して、安定稼働を支援

WJ200で好評の簡易位置制御モードを搭載（フィードバック信号使用時）。
速度制御運転と位置制御運転の切替が行えます。入力端子がオンの間は、
現在位置カウンタは0となります。運転中に端子をオフすると、オフした時点から
位置制御運転になります（速度/位置切替）

32ｋHzまでのパルス速度を検出し、WJ200より広い速度域から
簡易位置決め制御が可能となりました。

使いやすく広範囲な速度域の簡易位置決め制御

version
UP

version

UP

version
UP

非定常診断

STO

時間（t）

速
度（
v）

安全トルクOFF（STO）

標準対応

Cat.
DC

4
high

3
medium

3
low

2 
medium

2
low

1
non

B
non

a

b

c

d

e 3

2

1

PL

non

SIL

MTTFd
■ low
■ Medium
■ High

PLe/Cat.3,
SIL3 STOに
標準対応

出力周波数 Hz

下限未満状態

上限超過状態

ABU

ABL

検
出
レ
ベ
ル
％

想定エリアに収まっていないことを検出できます

想定エリア
ご希望の範囲を
設定可能です。

時間

位置カウント開始

速度制御

SPD端子
目標位置

DB

出
力
周
波
数

位置制御

ON

바야흐로 전 세계에서 탈 탄소화가 매우 중요한 과제가 되는 가운데 히타치산기 시스템은 다양한 사업

으로 탄소 중립 대책을 실시하고 있습니다.WJ200-C1 모델은 케이스 부분에 재활용 등급의  수지를 

채용해 순환형 사회 실현에 첫 걸음을 내딛습니다.

WJ-C1에서는 WJ200에서 호평을 받았던 IM/PM 겸용 구동 기능 탑재. 유도 모터 에서 PM 모터

로 바꿀시 컨트롤러를 공통으로 사용 할 수 있습니다. 또한 과전류 레벨 설정 기능을 통해 과전류

로 인한 PM모터의 감자(減磁)를 예방할 수 있습니다.

PM모터에 친화적이고 에너지 절감에 기여

친환경 대책을 향한 첫걸음, 재활용 수지 채용

과전류 레벨 조정

감자(減磁)레벨

해당 전류를 한 번이

라도 초과하면 모터

가 고장납니다.

과전류 트립하여

모터를 보호.

시간

전
류

에너지 절약에 공헌하는 PM 모터 

PM모터는 유도모터보다 효율이 좋아 에너지 절약에 기여

합니다.

에너지 대책은 비용절감에 도움이 되는 동시에 지구환경 

보호 과제 해결에도 기여합니다.

유도   모터 PM   모터

인버터

각 각의 관리가 필요 했습니다.

지금까지는… WJ-C1로…

히타치 범용 유도 모터 히타치 PM 모터

IE3 유도 모터
소형 시리즈

（IE3 급 PM 모터)

유도 모터 동일 시리즈
（IE4 급 PM모터）

※주파수 맞춤 기능 등、WJ200에서는 동작에 차이가 있으므로 실제 검증이 필요합니다. 

공통으로 관리 가능!

設備の安定稼働をサポート
機能安全SIL3に標準対応し、システムの安定稼働をインバータで支援。

친환경 GX 지원
전 세계적으로 대응 중인 환경 문제를 해결하며 경제 성장을 실현

하기 위해 필수적인 '그린 트랜스포메이션(GX)'를 지원 합니다.

전 세계적인 탄소 중립 실현에 히타치는 한 걸음을 내딛습니다.

WJ200에서 향상
추가 된 항목

NEW
신기능

version

UP

8

드라이브 유닛

전류 트립 레벨을  파라메터로  조정 가능합니다.

특
장
점

기
종
구
성

표
준
사
양

공
통
사
양

치
수
도

단
자
기
능

조
작

보
호
기
능

접
속
도

적
용

배
선

기
구

상
향
기
능 

일
람
표

프
로
그
래
머
블

컨
트
롤
러
연
결

디
레
이
팅

특
성

주
변

기
기

옵
션

올
바
르
게

사
용

하
기

위
해
서

히타치 인버터의 플라스틱 수지는 모두 난연소재를

채용하여 예기치 못한 화재를 예방하며 환경 보호에 

기여합니다.

히타치 인버터 WJ200-C1

WJ200-C1에서 
새롭게 추가된 기능
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출력단 마이크로 서지 억제 기능 탑재
마이크로 서지가 없는 깨끗한 정현파 출력으로 모터를 더욱더 안전하게 운전 할수있습니다.

(히타치 특허)

Full 부하 운전 상태 또는 정지 상태에서 인버터,모터 출력단 단락 되어도 인버터에 에러코드만 띄워 
인버터가 소손을 방지합니다.

출력단 단락 보호 기능 탑재 

version
UP

今や世界中で脱炭素化が喫緊の課題となる中、日立産機システムは様々な事業でカーボンニュートラルへの
取り組みを行っています。WJ-C1では、筐体部分にリサイクルグレードの樹脂を採用し、循環型社会の実現への
第一歩を踏み出します。

WJ-C1ではWJ200でご好評でしたIM/PM駆動機能を搭載。誘導モータからPMモータへの置換にあたり
コントローラを共通化することが出来ます。また過電流レベル設定機能により、過電流によるPMモータの減磁を
予防することが出来ます。

PMモータにやさしく、省エネに貢献

環境対策への第一歩、リサイクル樹脂を採用

過電流レベル調整

電流トリップレベルをパラメータで調整できます。

減磁レベル
この電流を一度でも
超えるとモータが
故障する

過電流トリップする
ことでモータを保護

時間

電
流

PMモータは誘導モータより効率が良いため、省エネに貢献しま
す。エネルギー対策はコスト削減に役立つと同時に地球環境の
課題解決にも貢献します。

●PM センサレスベクトル制御をご使用の場合はご購入元へお問い合わせください。

省エネに貢献するPMモータ

誘導モータ PMモータ

インバータ ドライブユニット

それぞれで管理が必要

これまでは… WJ-C1なら…

日立汎用誘導モータ 日立PMモータ

IE3誘導モータ
小型シリーズ

（IE3相当PMモータ）
誘導モータ同一枠シリーズ
（IE4相当PMモータ）

※周波数合わせ機能など、WJ200とは動作に差があるため実機での検証が必要です。※周波数合わせ機能など、WJ200とは動作に差があるため実機での検証が必要です。

共通で管理が可能！

사고를 방지하는 보호기능
출력단 부하를 보호하는 내장 마이크로 서지 억제 기능과출력단 단락 보호
기능 기본 탑재로 예기치 못한 사고로 부터 설비를 보호합니다. 

環境にやさしいGXをサポート
環境問題を解決しながら経済成長を実現するために欠かせない
「グリーントランスフォーメーション（GX）」。世界的な取り組みとなっている
カーボンニュートラルへの実現に向け、私たちは一歩踏み出します。

WJ-C1から新たに
搭載された新機能

WJ200から向上、
追加された項目

NEW
新機能

version
UP

日立インバータ
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히타치 인버터의 깨끗한 출력 정현파. 마이크로 서지 억제 기능 또는 필터가 탑재되지 않은 
인버터의 파형

히타치의 독자적인 PWM제어 펄스 컨트롤러 방식으로 모터 단자 전압을 직류 전압의 2배 이하로 억제합니다.
인버터 직류 전압 625VDC인 경우 히타치 범용 모터의 절연내력(1250V)를 초과하지 않도로록 억제합니다.

<마이크로 서지 필터가 불필요>

<인버터의 단락 예시>                                                    <출력단 단락 시 인버터 에러코드>

Choiminjae
타원  

Choiminjae
타원  

Choiminjae
텍스트 상자   

Choiminjae
스티커 노트
Choiminjae에 의해 설정된 Completed

Choiminjae
타원  

Choiminjae
타원  
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安全システム構築のための国際規格に標準仕様で対応しています。
●EN ISO13849-1:Cat.3 PLe
●IEC61800-5-2、IEC61508:SIL3

出力電流などをインバータで監視し、定常状態と違う状態をセンサなしで検出。 上位装置やセンサを介さずに故障の前兆を察知し、アラーム
やワーニングを発報。 生産ラインの異常を検知して告知します。

管の詰まりやベルト切れ等の異常を検知できます。稼働状況の「いつもと違う」を検知して、
ラインの異変をデータで察知。生産ラインのトラブルを未然に防いで安定稼働に貢献します。

国際的な機能安全規格に標準対応し、安心・安全な運用をサポートします。

NEW
新機能

安全安心の証、機能安全SIL3標準対応

「いつもと違う」を察知して、安定稼働を支援

WJ200で好評の簡易位置制御モードを搭載（フィードバック信号使用時）。
速度制御運転と位置制御運転の切替が行えます。入力端子がオンの間は、
現在位置カウンタは0となります。運転中に端子をオフすると、オフした時点から
位置制御運転になります（速度/位置切替）

32ｋHzまでのパルス速度を検出し、WJ200より広い速度域から
簡易位置決め制御が可能となりました。

使いやすく広範囲な速度域の簡易位置決め制御

version
UP

version
UP

非定常診断

STO

時間（t）

速
度（
v）

安全トルクOFF（STO）

標準対応

Cat.
DC

4
high

3
medium

3
low

2 
medium

2
low

1
non

B
non

a

b

c

d

e 3

2

1

PL

non

SIL

MTTFd
■ low
■ Medium
■ High

PLe/Cat.3,
SIL3 STOに
標準対応

出力周波数 Hz

下限未満状態

上限超過状態

ABU

ABL

検
出
レ
ベ
ル
％

想定エリアに収まっていないことを検出できます

想定エリア
ご希望の範囲を
設定可能です。

時間

位置カウント開始

速度制御

SPD端子
目標位置

DB

出
力
周
波
数

位置制御

ON

다중 정격 모드 탑재로 폭 넓은 인버터 선택이 가능합니다.

크레인,교반기,콤프레샤와 같은 시동 토크가 큰 부하는 일반 부하(ND:Normal Duty)모드로 

팬,펌프 등과 같이 시동 토크가 비교적 적은 경우는 경부하(LD:Light Duty)모드로 선정가능합니다. 

다중 정격 모드

設備の安定稼働をサポート
機能安全SIL3に標準対応し、システムの安定稼働をインバータで支援。

다중 정격 모드 탑재
모터 부하의 종류와 용량에 따라 다중 정격 모드로 인버터를 선정하

여 비용 절감에 기여할수있습니다.
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120% / 60s 150% / 60s

예)WJ200-150HF-C1의 
정격전류

38.0A 32.0A

과부하 전류 정격

용도별

PM모터 

유도 모터 

정격 LD(경 부하) ND(일반 부하)

이중 정격 적용예

●
형식 *1（WJ200- □□□ HF-C1） 004 007 015 022

적용 모터 용량 *2

kW
LD 0.75 1.5 2.2 3.0

ND 0.4 0.75 1.5 2.2

HP
LD 1 2 3 4

ND 1/2 1 2 3

정격 출력 용량

（kVA）

기본

380V
LD 1.3 2.6 3.5 4.5

ND 1.1 2.2 3.1 3.6

480V
LD 1.7 3.4 4.4 5.7

ND 1.4 2.8 3.9 4.5

확장

380V
LD 1.3 2.6 3.6 4.6

ND 1.1 2.2 3.1 3.9

480V
LD 1.7 3.4 4.5 5.9

ND 1.4 2.8 3.9 4.9

정격 입력 전압

정격 출력 전압 *3

정격 출력 전류（A）

기본
LD 2.1 4.1 5.4 6.9

ND 1.8 3.4 4.8 5.5

확장
LD 2.1 4.1 5.5 7.1

ND 1.8 3.4 4.8 6.0

3상 400V급 사양
일반 부하(ND) 적용 시 : 150% 60sec 
경 부하(LD) 적용 시 : 120% 60sec 

경 부하(LD) 기준 사양 

일반 부하(ND) 기준 사양 

각 사양 ND 모드 LD 모드 변경값

적용 모터 용량 2.2kW 3.0kW 0.8kW 상승

정격 출력 전류 5.5A 6.9A 1.4A 상승

과부하 내량 150%60s 120%60s 30% 감소

■다중정격기능적용시인버터사양변경점.

부하 모드

0.6kW FAN

적용가능인버터

WJ200-004HF-C1(400V 0.4kW) LD

1kW Pump
WJ200-007HF-C1

(400V 0.75kW) LD

0.6kW Comp
WJ200-007HF-C1

(400V 0.75kW) ND

■다중정격기능적용시인버터선정예시.

※단, 기어드(Geared) 부하는 ND(일반) 모드 적용해야합니다.

ND 기준선정 LD 기준 선정 무게 사이즈 비용

WJ200-110HF-C1
(400V 11kW)

WJ200-075HF-C1
(400V 7.5kW)

약25% 
경량화.

약40%
소형화

절감

■11kW Fan 부하를 2중정격기능적용시장점예시.

→ Fan,Pump 와 같은 경량 부하로 분류 되는 부하를 다중 정격 모드 기능을 사용하여 인버터를 선정함 으로써
    무게 및 사이즈,비용 절감이 가능합니다.

히타치 인버터 WJ200-C1

Choiminjae
사각형

Choiminjae
사각형

Choiminjae
사각형

Choiminjae
사각형

Choiminjae
사각형

Choiminjae
사각형

Choiminjae
선

Choiminjae
선

Choiminjae
선

Choiminjae
선

Choiminjae
선

Choiminjae
선
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●기종 약호

●기종 일람
적용 모터 용량（kW） 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 3.7 4.0 5.5 7.5 11 15

단상 200V급（ND정격） ● ● ● ● ● ●

3상 200V급（ND정격） ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

3상 400V급（ND정격） ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

(주)적용 모터는 히타치 표준 삼상 모터 4극을 나타냅니다.(400V급 3.0kW, 4.0kW는 제외) 다른 모터를 사용하실 경우 모터 전류가 인버터 정격 전류를 초과하지 않도록 하십시오.

표준 사양 

기종 구성

■오페레이터 일체형

■입력 전원 사양
S：단상 200V 급　
L： 3상 200V 급　
H：3상 400V 급

■적용 모터 용량（ND정격）　

001 ： 0.1kW~150 ： 15kW

■타입 명

●
형식*1（WJ200- □□□ SF-C1） 001 002 004 007 015 022

적용 모터 용량 *2

kW
LD 0.2 0.4 0.55 1.1 2.2 3.0

ND 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2

HP
LD 1/4 1/2 3/4 1.5 3 4

ND 1/8 1/4 1/2 1 2 3

정격 출력 용량

（kVA）

기본

200V
LD 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1

ND 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8

240V
LD 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9

ND 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5

확장

200V
LD 0.4 0.7 1.2 2.0 3.4 4.2

ND 0.2 0.5 1.1 1.7 2.7 3.8

240V
LD 0.5 0.8 1.4 2.4 4.0 5.0

ND 0.3 0.6 1.3 2.0 3.3 4.5

정격 입력 전압

정격 출력 전압 *3

단상 200V ~ 240V（-15%/+10%） 50/60Hz ± 

5% 3상 200 ~ 240V

정격 출력 전류（A）

기본
LD 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0

ND 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0

확장
LD 1.3 2.0 3.5 6.0 9.8 12.2

ND 1.0 1.6 3.2 5.0 8.0 11.0

제동 토크

회생 제동 제동회로내장(방전저항별치)

접속가능한
회생 제동 저항（Ω）

100 50 35

냉각 방법 자냉（FAN 없음） 강제 공냉（FAN 있음）

개략 질량（kg） 1.0 1.0 1.1 1.6 1.8 1.8

11

단상 200V급 사양

* 1형식의 일부는 ND정격시 적용모터 용량을 나타냅니다.
* 2 LD : 경부하 정격, ND : 표준부하 정격(2 중 정격 사양)을 나타냅니다.

적용 모터는, 표준 라인업 되어 있는 히타치 3상 표준 모터(4P)를 나타냅니다.
다른 모터를 사용하는 경우 모터의 정격 전류가 인버터의 정격 전류를 초과하지 않도록 하십시오.

*3 입력전압(전원전압)을 초과하는 전압은 출력할 수 없습니다.

-C1
■Version



표준 사양

●
형식 *1（WJ200- □□□ LF-C1） 001 002 004 007 015 022 037 055 075 110 150

적용 모터 용량 *2

kW
LD 0.2 0.4 0.75 1.1 2.2 3.0 5.5 7.5 11 15 18.5

ND 0.1 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15

HP
LD 1/4 1/2 1 1.5 3 4 7.5 10 15 20 25

ND 1/8 1/4 1/2 1 2 3 5 7.5 10 15 20

정격 출력 용량

（kVA）

기본

200V
LD 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1 6.7 10.3 13.8 19.3 23.9

ND 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8 6.0 8.6 11.4 16.2 20.7

240V
LD 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9 8.1 12.4 16.6 23.2 28.6

ND 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5 7.2 10.3 13.7 19.5 24.9

확장

200V
LD 0.4 0.7 1.2 2.0 3.4 4.2 6.7 10.3 15.6 20.7 24.2

ND 0.2 0.5 1.1 1.7 2.7 3.8 6.0 8.6 11.6 16.2 21.6

240V
LD 0.5 0.8 1.4 2.4 4.0 5.0 8.1 12.4 18.7 24.9 29.1

ND 0.3 0.6 1.3 2.0 3.3 4.5 7.2 10.3 13.9 19.5 26.0

정격 입력 전압

정격 출력 전압 *3

정격 출력 전류（A）

기본
LD 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0 19.6 30.0 40.0 56.0 69.0

ND 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 17.5 25.0 33.0 47.0 60.0

확장
LD 1.3 2.0 3.5 6.0 9.8 12.2 19.6 30.0 45.0 60.0 70.0

ND 1.0 1.6 3.2 5.0 8.0 11.0 17.5 25.0 33.5 47.0 62.5

제동 토크

회생제동 제동회로내장(방전 저항 별치)

접속 가능한
회생 제동 저항（Ω）

100 50 35 20 17 10

냉각 방법 자냉（FAN 없음） 강제 공냉（FAN 있음）

개략 질량（kg） 1.0 1.0 1.1 1.2 1.6 1.8 2.0 3.5 3.5 4.5 6.5

●
형식 *1（WJ200- □□□ HF-C1） 004 007 015 022 030 040 055 075 110 150

적용 모터 용량 *2

kW
LD 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5

ND 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11 15

HP
LD 1 2 3 4 5 7.5 10 15 20 25

ND 1/2 1 2 3 4 5 7.5 10 15 20

정격 출력 용량

（kVA）

기본

380V
LD 1.3 2.6 3.5 4.5 5.7 7.3 11.5 15.1 20.4 25.0

ND 1.1 2.2 3.1 3.6 4.7 6.0 9.7 11.8 15.7 20.4

480V
LD 1.7 3.4 4.4 5.7 7.3 9.2 14.5 19.1 25.7 31.5

ND 1.4 2.8 3.9 4.5 5.9 7.6 12.3 14.9 19.9 25.7

확장

380V
LD 1.3 2.6 3.6 4.6 5.8 7.8 11.5 15.7 20.4 25.0

ND 1.1 2.2 3.1 3.9 4.7 6.0 9.7 12.5 16.4 21.0

480V
LD 1.7 3.4 4.5 5.9 7.3 9.8 14.5 19.9 25.7 31.5

ND 1.4 2.8 3.9 4.9 5.9 7.6 12.3 15.7 20.7 26.6

정격 입력 전압

정격 출력 전압 *3

정격 출력 전류（A）

기본
LD 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1 17.5 23.0 31.0 38.0

ND 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2 14.8 18.0 24.0 31.0

확장
LD 2.1 4.1 5.5 7.1 8.9 11.9 17.5 24.0 31.0 38.0

ND 1.8 3.4 4.8 6.0 7.2 9.2 14.8 19.0 25.0 32.0

제동 토크

회생 제동

접속가능한
회생 제동 저항（Ω）

180 100 70 35

냉각 방법
자냉

（FAN 없음）
강제 공냉（FAN 있음）

개략 질량（kg） 1.5 1.8 1.8 1.8 2.0 2.0 3.5 3.5 4.5 4.5
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3상 200V급 사양

* 1 형식의 일부는 ND정격시 적용모터 용량을 나타냅니다.
* 2 LD : 경부하 정격, ND : 표준부하 정격(2 중 정격 사양)을 나타냅니다.

적용 모터는, 표준 라인업 되어 있는 히타치 3상 표준 모터(4P)를 나타냅니다.
다른 모터를 사용하는 경우 모터의 정격 전류가 인버터의 정격 전류를 초과하지 않도록 하십시오.

*3 입력전압(전원전압)을 초과하는 전압은 출력할 수 없습니다.

3상 200V ~ 240V（-15%/+10%）50/60Hz ± 5%

 3상 200V ~ 240V

3상 400V급 사양

* 1형식의 일부는 ND정격시 적용모터 용량을 나타냅니다.
* 2 LD : 경부하 정격, ND : 표준부하 정격(2 중 정격 사양)을 나타냅니다.

적용 모터는, 표준 라인업 되어 있는 히타치 3상 표준 모터(4P)를 나타냅니다.(400V급 3.0kW, 4.0kW 제
외)다른 모터를 사용하는 경우 모터의 정격 전류가 인버터의 정격 전류를 초과하지 않도록 하십시오.

*3 입력전압(전원전압)을 초과하는 전압은 출력할 수 없습니다.

특
장
점

기
종
구
성

표
준
사
양

공
통
사
양

치
수
도

단
자
기
능

조
작

보
호
기
능

접
속
도

적
용

배
선

기
구

상
향
기
능 

일
람
표

프
로
그
래
머
블

컨
트
롤
러
연
결

디
레
이
팅

특
성

주
변

기
기

옵
션

올
바
르
게

사
용

하
기

위
해
서

제동 회로 내장 (방전 저항 별도)

3상 380V ~ 480V（-15%/+10%）, 50/60Hz± 5% 

 3상 380V ~ 480V

히타치 인버터 WJ200-C1



공통 사양

항       목 사       양

제어 방식 PWM방식

출력 주파수 범위 *1

주파수 정밀도

주파수 분해능

0.01~590.00Hz

최고 주파수 설정에 대해 디지털 지령 ± 0.01% / 아날로그 지령 ± 0.2% (25 ± 10℃) 

디지털 설정 : 0.01Hz, 아날로그 설정 : 최고 주파수 설정 / 1000

제어방식

（주파수・전압연산） *2

IM

IMV/f제어(정토크, 저감토크, 자유V/f, 자동부스트), 
센서 부착V/f제어
IM 센서리스 벡터 제어
센서 부착 IM 센서리스 벡터 제어(간이 벡터 제어)

PM（SM/PMM） PM 센서 리스 벡터 제어 *3

과부하 전류 정격

가속・감속 시간

이중정격: 표준부하정격시(ND): 150% 60sec / 경부하정격시(LD): 120% 60sec 

캐리어 주파수
변경 범위

표준 부하 정격 시(ND):2~15kHz
경 부하 정격 시 (LD) : 2~10kHz 
(디레이팅 있음)

모니터 기능 *5

보호 기능 *6

그외 기능

입
력

주파수 설정

운전/정지 지령

출력 주파수, 출력 전류, 출력 토크, 트립 내역, 입 출력 단자 상태, 입력 전력, PN 간 전압 등

과전류, 과전압, 부족전압, 전자서멀, 과부하, 기타

V/f 자유설정, 수동토크부스트, 오토튜닝, 간이위치제어, 에너지절약운전, PID제어, 브레이크제어, 상용 절체, 상한·하한주파수 리미터, 점

프주파수, 외부스타트·엔드, 아날로그 출력조정기능 등

5자리 7SEG, 부호 LED 1개 + 상태 LED 6개, 키 4개 + JOG 다이얼 1개, 

운전지령처 지시 LED 1개. (탈부착 불가)

본체오퍼레이터, 외부오퍼레이터, RS485통신, 통신옵션, 외부아날로그입력

본체오퍼레이터, 외부오퍼레이터, RS485통신, 통신옵션, 입력단자

입력 단자 기능 ［1］~［7］단자(NO/NC 전환 가능, 싱크(PLC-P24 단락)/소스(PLC-L 단락) 논리 전환 가능) [8]단자는 소스 논리 고정.

펄스 입력 3단자 최대 32kHz×3 ([8] 단자 (A상 펄스 입력에 고정) [7] 단자 (B상 펄스 입력 유효한 경우), [6] 단자 (Z상 펄스 입력 유효한 경우)

아 날 로  그   입 력 2단자 ([Ai1]단자 · [Ai2]단자 : DC0~10V전압 입력/DC4~20mA전류 입력 전환 가능)

1단자([5]단자와 겸용) (PTC 타입의 서미스터에 대응)

기능 안전 입력

출
력

출력 단자 기능

기능 안전 모니터 출력

아날로그 출력/
펄스 출력

외
부
와
의

IF

USB

RS485 *7

외부 오페레이터

통신 옵션

2단자([ST1]단자, [ST2]단자)

오픈 콜렉터 출력 2단자 : NO/NC전환 가능, 싱크/소스논리공용, 

릴레이(1c 접점) 출력 1단자 : NO/NC 전환 가능

1단자(슬라이드 스위치로 출력단자[11]를 전환)

2단자 ([Ao1]단자 : DC0~10V 아날로그 전압 출력 / 4~20mA 아날로그 전류 출력 

　　　[Ao2] 단자 : DC0~10V 아날로그 전압 출력 / 펄스 출력 (최대 32kHz/DC10V 출력)

Micro-B(인버터 설정 소프트웨어 ProDriveNext 지원)

Modbus-RTU 지원(RS485 시리얼 통신)

RJ45 커넥터(외부 오퍼레이터 전용 커넥터)

기본모드 선택시 기존 WJ200 시리즈의 통신옵션 지원. 

WJ-ECT: EtherCAT통신, WJ-PB: PROFIBUS통신, WJ-PN: PROFINET통신, WJ-CCL: CC-Link통신.*7 

1대 장착 가능.
외부 전원 [P24] 단자보다 외부 DC24V 입력 가능 (단 역류방지 다이오드 설치 필수)

EMC 노이즈 필터

사
용
환
경

주위 온도

비내장(외부 설치 옵션 지원)

ND(표준 부하) : -10~50℃/ LD(경부하) : -10~40℃

저장 온도 * 8 -20~65℃

습도

진동

사용장소 *9

20~90%RH(결로 가능한 없는 곳 )

10~57Hz 이하:진폭 0.075mm  

57~150Hz 이하:9.8m/s²(1.0G)

고도 1,000m 이하, (부식, 먼지, 방사선 영향)

구조

규격 *10

기타 옵션

*1. 출력 주파수 범위는 제어 방식이나 사용하는 모터에 의존합니다.기저 주파수를 초과하여 운전하는 경우 허용 최고 주파수를 모터 제조업체에 확인하십시오.
*
*
*
*
*6. 보호 기능으로 드라이버 에러［E030］이 발생했을 경우, 단락 보호 뿐만이 아니라, 주회로 소자가 파손되어 있는 일도 있으므로 주의해 주십시오.인버터의 동작 상황에 따라서는, 
    드라이버 에러 대신에 과전류 에러가 발생하는 경우도 있습니다.

*7.   등록 상표
· Modbus는 Schneider Electric USA, Inc.의 등록 상표입니다.
· EtherCAT는 독일 Beckhoff Automation GmbH에 의해 라이센스 되어 특허 취득 된 기술이자 등록 상표입니다.
· PROFIBUS, PROFINET은 PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.(PNO)의 등록 상표입니다.
· CC-Link는 미쓰비시 전기 주식회사의 등록 상표입니다.

*8.보존 온도는 운송 중인 온도입니다.
*9 고도 1000m 이상에서 사용할 경우 100m 고도가 올라갈 때마다 기압이 약 1% 감소합니다.고도가 100m 올라갈 때마다 정격전류에 대해 1% 전류 디레이팅을 실시하여 평가를 실시해 주십시.

  2500m 이상의 환경에서 사용하실 경우 문의해 주십시오.

*10 본 사양표 및 본서에 기재된 규격정보는 2023년 3월 시점의 정보에 근거하고 있습니다.
*11 기본 모드는 WJ200, 확장 모드는 WJ200-C1으로 인식합니다.
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시동 토크*4

서미스터 입력

디지털 오페레이터

보호 구조 : IP20 (UL opentype), FAN 교환 가능

CE: EN IEC 61800-3:2018 (별도, EMC 필터 옵션이 필요합니다.) 

EN 61800-5-1:2007 , EN 61800-5-1:2007/A1:2017,EN 61800-5-1:2007/A11:2021 

EN61800-9-2:2017,EN IEC63000:2018 

UL: UL 61800-5-1, 1st Ed., Issue Date 2012-06-08, Revision Date 2021-02-11, -과전압 카테고리 3, -오염도 2 

기타: c-UL C22.2 No.274, 2nd Ed., Isue Date 2017-04-01

기능안전: STO(Safe torque off) 기능 : EN61800-5-2:2017 : SIL3

EN ISO 13849-1:2015 , EN ISO 13849-2:2012 : Cat.3 PLe EN 61508-1~7:2010

외부 오퍼레이터(기본 모드:OPE-SR/OPE-SBK/OPE-SRmini/WOP, 확장 모드:VOP),노이즈필터, 직류리액터, 교류리액터, 제동저항기, 
회생제동유닛,인버터 설정 소프트웨어 ProDriveNext *11, 외

2. 제어 방식에 따라서는 모터 정수의 조정이 필요한 경우가 있습니다.
3. PM 센서리스 벡터 제어를 사용하시는 경우는 구입처에 문의해 주십시오.
4.히타치 표준 4극 모터로 ND 정격에서의 IM 센서리스 벡터 제어 적용 시 값입니다.토크 특성은 제어 방식이나 사용 중인 모터에 따라 다를 수 있습니다.
5. 모니터 기능으로 표시하는 값은 참고치입니다.정밀한 값을 구하려면 외부 기기를 사용하십시오.

200%, 0.5Hz (IM 센서리스 벡터 제어시)
(단, 모터와의 조합에 따릅니다.)

 0.00~3600.00 sec(직선, 곡선설정)
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        기종 

001SF~002SF 
001LF~002LF

004SF~004LF

007LF

D
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122.5

145.5

기종

004HF

그 외

D

143.5

170.5

3

3

3

1
1

1
2

6
.5

5
5

7

7

3

2-φ4.5

2-φ4.5

φ4.5
2-φ6

・WJ200-037LF-C1
・WJ200-040HF-C1

・WJ200-001SF-C1~004SF-C1

・WJ200-001LF-C1~007LF-C1

・WJ200-007SF-C1~022SF-C1
・WJ200-015LF-C1
・WJ200-022LF-C1
・WJ200-004HF-C1~030HF-C1

・WJ200-150LF-C1

・WJ200-055LF-C1
・WJ200-075LF-C1

・WJ200-055HF-C1
・WJ200-075HF-C1

・WJ200-110LF-C1
・WJ200-110HF-C1・WJ200-150HF-C1

치수도

14

［Unit: mm］
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히타치 인버터 WJ200-C1



단자대 배열

      그림1. 001SF-C1~004SF-C1 
/ 

그림 2. 007SF-C1~022SF-C1 / 015LF-C1~037LF-C1  

 /004HF-C1 ~ 040HF-C1

그림 3. 055LF-C1 , 075LF-C1 , 055HF-C1 , 
075HF-C1 110LF-C1 , 110HF-C1, 150HF-C1 , 
150LF-C1

단락 바

단락 바

001LF-C1~007LF-C1

전원 입력 선

R/L1  S/L2   T/L3  PD/+1  P/+     PB

U/T1  V/T2  W/T3  N/-

전원 입력 선

PD/+1  P/+ RB

N/-   R/L1  S/L2  T/L3 U/T1  V/T2  W/T3
PD/+1   P/+    N/-    RB      G G

R/L1  S/L2  T/L3 U/T1  V/T2  W/T3

접지 단자

단락 바 

접지 (M4) 접지(M4)

8 7 6 5 4 3 2 1 L      PLC    P24  P24S

SP SN    H      Ai1    Ai2 L      Ao2    Ao1   CM2    12      11  AL2   AL1   AL0

ST2   CMS   ST1

Modbus
통신

전압입력 또는 
펄스 입력

기능안전 입력 및 전원

아  날  로  그   입  력
및 전원

아  날  로  그    /  펄  스
출력

8 7 6     5/PTC     4 3 2 1

（싱크 논리）

L PLC   P24   P24S

SP     SN H       Ai1     Ai2      L       Ao2   Ao1    CM2     12   11/EDM AL2   AL1   AL0

ST2 CMS ST1

단락바

기능 안전 STO 입력

A, B, Z상 펄스 입력, 서미스터 
입력 커먼은 L단자입니다.

제어 회로용 외부 24VDC 
전원(역류 방지 다이오드 필수)

주파수 지령용 가변 저항기 
(1kΩ~2kΩ/1W 이상 권장)

출력
펄스
출력

A、B、Z 상 펄스 입력

RS485

RY RY X

X

RY

●

● WJ200-C1 의 제어 단자 회로

● WJ200-C1 제어 회로 단자의 배선 예

●단자 기호

단 자 기 호 단 자 명 칭

R/L1 （단상:L1）,S/L2,T/L3 （단상:N） 주전원 입력 단자

U/T1,V/T2,W/T3

PD/+1（단상:+1）、P/+（단상:+） 역률 개선용 직류 리액터 접속 단자

P/+（단상:+）、RB 외부 제동 저항기 연결 단자

P/+（단상:+）、N/-（단상:-） 회생 제동 유닛 접속 단자

 （ ） 인버터용 접지 단자

●단자 나사 직경 ・단자 폭

기     종 나사 사이즈 단자대 배열

001SF-C1 ~ 004SF-C1 , 001LF-C1 ~ 007LF-C1 M3.5 그 림 1

007SF-C1 ~ 022SF-C1 , 015LF-C1 ~ 037LF-C1 
004HF-C1 ~ 040HF-C1 M4 그 림 2

055LF-C1 ~ 075LF-C1 , 055HF-C1 ~ 075HF-C1 M5

그 림 3110LF-C1 , 110HF-C1 ~ 150HF-C1 M6

150LF-C1 M8

단자기능

15

인버터 출력 단자

G

모터 출력선 모터 출력선

전원 입력 선 모터 출력선

인 텔 리 전 트  입 력 

로직 전원 
및 Common

인 텔 리 전 트 
출력 

릴 레 이 
출력 

서미스터

오픈 콜렉터 출력 아날로그 릴레이 출력
램프, 릴레이 PLC 등의 장치 
릴레이 



●단자 기호

항목 단자 기호 단자 명칭 내용 설명 전기적 특성

아
날
로
그 
입
력 

전원
L 입력 신호용 Common 내부 전원, 입력 단자 [1]~[8] 아날로그 입출력 단자의 커먼 단자. ―
H 주파수 설정용 전원 10VDC 전원. 가변 저항기로 주파수 지령을 입력할 때 사용. 허용 최대 전류：10mA

아 날 로 그
입력

Ai1 아날로그 입력 1
(전압 / 전류 입력)

아날로그 입력용 단자.파라미터 설정 의해 전압/전류 입력을 전환하여 사용 가능.
· 아날로그 전압 입력

0~10VDC 전압 입력. 공장 출하 시 입력으로 최고 주파수가 되도록 조정.
·아날로그 전류 입력 4~20mA 전류 입력.공장 출하 시 19.8mA 입력으로

최고 주파수가 되도록 조정.

아날로그 전압 입력 시:입력 임피던스 약 10kΩ 
허용 입력 전압 범위 : -0.3 ~ +12 VDC
아날로그 전류 입력 시:입력 임피던스 약 100Ω 
허용 입력 : 0~24mAAi2 아날로그 입력 2

(전압 / 전류 입력)

서   미   스   터
입력

5
（［PTC］）

「서미스터 선택［Cb-40］에 「PTC(저항치) 유효(01)」를 설정하면 
입력 단자［5］가 서미스터 접속용 단자.본 단자와［L］단자와의 사이에 
외부 서미스터를 접속해, 온도 이상으로 인버터를 트립 가능.
싱크, 소스 논리에 관계없이, Common은［L］단자.

PTC 타입

디
지
털 

입
력 

전원

L 입력 신호용 Common 내부 전원, 입력 단자 [1]~[8] 아날로그 입출력 단자의 Common 단자. ―

P24 입력 신호용 전원

접점 입력 신호용 24VDC 내부 전원 단자.
소스 논리 입력 시는 Common.
본 단자에의 외부 24VDC 전원 입력에 의해 제어 기판만 동작시켜 
파라미터의 읽기/쓰기, 통신등이 가능.외부 24VDC 전원 사용시 
역류방지 다이오드 필수.

허용 최대 전류：100mA

PLC
입력 신호용
싱크 / 소스 절 체   단 자 

싱크 입력 시: [P24] 단자와 단락 
소스 입력 시: [L] 단자와 단락 
외부 전원으로 접점 입력을 구동하는 경우는 단락선을 분리 필요. 자
세한 것은 「P20 프로그래머블 컨트롤러와의 접속」을 참조.

―

접점 입력

1
2
3
4
5

각 단자의 파라미터 설정에서 각 단자 기능을 선택 가능.싱크 소스 논리 
모두 대응.
자세한 내용은 『P20 프로그래밍 컨트롤러와의 접속』을 참조.

각 입력 단자 - [PLC] 간 전압
ON 전압 : 최소 18VDC
OFF 전압 : 최대 3VDC
허용 최대 전압 : 27VDC
부하전류 : 5mA(24VDC시) 
내부저항 : 4.7kΩ

접점 입력

또는

펄스 입력

6 원점복귀기능이나 오리엔테이션기능을 사용하기 위해서 Z상의 펄스를 
입력하는 경우는 입력단자[6]에 '펄스입력Z[PLZ]'를 할당.

입력 펄스 : 최소 0.3Hz~최대 32kHz 
[6]/[7]-[PLC]간 전압 : 
ON 전압 : 최소 18VDC 
OFF 전압 : 최대 3VDC
허용 최대 전압 : 27VDC
부하 전류: 8mA(24VDC 시) 
내부 저항: 3.0kΩ

7

펄스 입력 검출 대상 선택 [CA-90]에

「무효(00)」이외를 선택했을 경우, 입력 단자[7]는 B상 펄스 입력 또는 단상 펄스 

입력시의 방향 지령용 단자.

「펄스 입력 검출 대상 선택［CA-90］에 「무효(00)」를 선택했을 경우는, 인텔리전트 

입력 단자.

8

「펄스 입력 검출 대상 선택［CA-90］에 「무효(00)」이외를 선택했을 경우, 
입력 단자［8］은 0/5~24VDC 펄스 입력 단자.
'펄스 입력 검출 대상 선택 [CA-90]에 '무효(00)'를 선택했을 경우는 인텔리
전트 입력 단자. 이 경우 소스 논리로 사용, 또는 [L] 단자와의 사이에 
외부 전원 필요.
(입력단자[1]~[7]와 내부회로가 다르므로 주의.)

입력 펄스 :최소 0.3Hz ~최대 32kHz 
[8]-[L] 간전압 
ON 전압 : 최소 4VDC 
OFF 전압 : 최대 1VDC 허용 
최대전압 : 27VDC 
내부저항 : 11kΩ

디
지
털

출
력 

오픈 

콜렉터 
출력

11
12 인텔리전트 출력 

각 단자의 파라미터 설정에서 각 단자 기능을 선택 가능.
또, 싱크 논리·소스 논리 모두 대응.
자세한 내용은 『P20 프로그래밍 컨트롤러와의 접속』을 참조.

오픈 콜렉터 출력 
각 출력단자 - [CM2]간 
허용최대전압 : 27VDC
허용최대 전류 : 50 mA
ON 시 전압 강하: 4VDC 이하

CM2 출력 단자[11], [12]의 Common 단자. 허용 최대 전류：100mA

AL0
AL1
AL2

인텔리전트 
릴레이 출력

1c 접점 출력. 파라미터 설정에서 단자 기능 선택 가능.

 (출하 초기 상태는 알람 출력.)

최대 접점용량 [AL1]-[AL0]:
250 VAC 2A(저항), 0.2 A(유도)  
30VDC 3A(저항), 0.6 A(유도) 
[AL2]-[AL0]:250 VAC 1A(저항),  
 0.2 A(유도) 
30VDC 1A(저항), 0.2 A(유도) 
접점최소용량 100 VAC , 10 mA   
5 VDC , 100 mA

모니터 출력

Ao1 아 날 로 그   출 력
(전압/전류출력)

Ao2
아 날 로 그   전 압  출 력 
또 는  펄 스    출 력 

SP
SN RS485 통신

최대 통신 속도 : 115.2kbps 
내장 종단 저항 : 120Ω (스위치 전환) 
SP : RS485 차동 (+) 신호 
SN : RS485 차동 (-) 신호

기능 안전

P24S 24VDC 출력 ［ST1］/［ST2］단자 전용의 24VDC 전원. 최대 출력 전류 100mA
CMS 24VDC 출력용 Common [P24S] 단자 Common 단자 ―

ST1
ST2

STO 입력 1
STO 입력 2 STO 입력 단자.

[ST1/2]-[CMS]간전압 : 
ON전압 : 최소 15VDC
OFF전압 : 최대 5VDC
최대 허용 전압 : 27VDC
부하 전류 : 5.8mA (27VDC시) 
내부 저항 : 4.7kΩ

EDM 기능 전환 스위치를 ON으로 하면 출력 단자[11]가 [EDM]으로 전환.

오픈 콜렉터 출력
[EDM]-[CM2] 사이
허용최대전압: 27VDC
허용최대전류:50mA
ON 시 전압 강하: 4VDC 이하

16

외부 서미스터 2 입력

인텔리전트 
입력

인텔리전트 입력 또는 
[Z]상 펄스 입력

인텔리전트 입력 또는
[B] 상 펄스 입력 / 
방향 신호

인텔리전트 입력
(전압 입력) 또는 [A]
상 펄스 입력/단상 
펄스 입력

인텔리전트 
출력용 Common 

릴레이 출력

파라미터 설정에 의해 전압/전류 출력을 전환하여 사용 가능. 

・아날로그 전압 출력 임의의 모니터 값을 0~10VDC 전압 신호로 출력.
・아날로그 전류 출력 임의의 모니터 값을 4~20mA 전류 신호로 출력.

아날로그 전압 출력 시:
허용최대 전류: 2mA 출력전압 
정밀도±10%

(주위온도 : 25℃ ± 10℃)
아날로그 전류 출력 시:
허용 부하 임피던스 : 250Ω 이하
출력 전류 정밀도:±20% 
(주위온도 : 25℃±10℃)

파라미터 설정에 의해 전압/펄스 출력을 전환하여 사용 가능.

·아날로그 전압 출력 임의의 모니터 값을 0~10VDC 전압 신호로서 출력.

·펄스 출력 임의 모니터 값을 0/10VDC 펄스 신호 또는 PWM 신호로 출력.

아날로그 전압 출력시: 
허용 최대 전류: 2mA 출력 전압 
정밀도 ± 10% 
(주위 온도: 25℃ ± 10℃) 
펄스 출력시: 허용 최대 전류: 
2mA 최대 출력 주파수: 32kHz

시리얼 통신
Modbus-RTU/EzCOM용 RS485 포트입니다.외부 제어 기기의
시그널 그라운드와의 접속에는,［L］단자를 사용.

11
[EDM]

STO 상태 모니터
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히타치 인버터 WJ200-C1



조작

8 7 6 5 4 3 2 1 L PLC P24 P24S

SP SN H Ai1 Ai2 L Ao2 Ao1 CM2 12 11 AL2 AL1 AL0

ST2 CMS ST1電圧入力または
パルス入力

インテリジェント入力
ロジック電源
及びコモン

機能安全入力及び電源

단위 및 상태 LED표시부

MINUS : 표시가 마이너스값일 때 점등. (적색)

RUN : 인버터가 운전 중에 점등. (녹색)
주)[운전 지령] or [인버터 출력중] 조건으로 
점등하기 위해 운전지령 OFF 후 감속중에도 
점등합니다.또한 0Hz에서 운전 지령을 넣은 경우 
등 어떠한 요인으로 운전할 수 없는 경우 
점멸합니다.

AL : 트립시 점등. (적색)

PRG : 표시부가 변경 가능한 데이터 시 점등 (녹색)
경고 발생 시 점멸.

Hz : 표시부 데이터가 주파수시에 점등. (녹색)

A：표시부의 데이터가 전류일 때 점등. (녹색)
PWR: 인버터 전원 공급 중에 점등. (녹색)

운전 지령 표시 LED
운전 지령이 오퍼레이터 설정 시 점등. (녹색)

  키 조작 부분

RUN : 인버터의 운전 조작

STOP/ RESET：
인버터의 정지 조작/트립 해제

Esc : 기능 그룹 절체/취소 조작

JOG다이얼：
기능 코드, 설정값 조작

SET: 결정 및 기억 조작

SET

JOG다이얼

RJ45커넥터

 7세그 LED표시부(5자리 )
각종 기능 코드나 주파수 등의 설정값을 표시합니다.

Step 1
[SET]キーを長押し(3秒以上)

点滅しない

点滅しない

JOGダイヤルでパラメータ番号を選択

最上位桁が点滅します

Step 2
[Esc][SET]キーで点滅桁を
左右に移動し、JOGダイヤルで
数字を変更

-1 +1

Step 3
最下位桁の点滅時に
[SET]キーで決定

SET

SET

SET

SET
JOG

JOG

JOG

JOG

UG-19

UA-01

PA-01

oA-10

CA-01

HA-01

bA101

AA101

FA-01

UA-01

PA-01

oA-10

CA-01

HA-01

bA101

AA101

FA-01

dE-50

dC-01

33.99

34.00

34.01

ΦA-07

SE-08

SX-09

db-01 db-64

dA-01 dA-81 00-00dA-01

JOG

JOG

JOG
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パラメータの
グループ切替

JOGダイヤルによる
値の増加減操作

値の増加

値の減少JOG

JOG

SET

SET

Esc

左移動

右移動

JOGダイヤル

8 7 6 5 4 3 2 1 L PLC P24 P24S

SP SN H Ai1 Ai2 L Ao2 Ao1 CM2 12 11 AL2 AL1 AL0

ST2 CMS ST1電圧入力または
パルス入力

インテリジェント入力
ロジック電源
及びコモン

機能安全入力及び電源

単位・状態LED表示部
MINUS：表示がマイナス値の時に点灯。（赤）
RUN： インバータが運転中に点灯。（緑）

注）[運転指令] or [インバータ出力中]条
件で点灯する為、運転指令OFF後の減速
中も点灯します。また、0Hzで運転指令を入
れた場合など何らかの要因で運転できない
場合は点滅します。

AL： トリップ時に点灯。（赤）
PRG： 表示部が変更可能なデータ時に点灯。（緑）

ワーニング発生時点滅。
Hz： 表示部データが周波数時に点灯。（緑）
A： 表示部のデータが電流の時に点灯。（緑）
PWR： インバータの電源供給中に点灯。（緑）

運転指令表示LED
運転指令がオペレータ設定時に点灯。（緑）

キー操作部分
RUN：インバータの運転操作
STOP/RESET：

インバータの停止操作/トリップの解除
Esc： 機能グループ切替/キャンセル操作
JOGダイヤル：

機能コード、設定値を操作
SET：決定及び記憶操作

USBコネクタ

SET

JOGダイヤル

RJ45コネクタ

7セグLED表示部（5桁）
各種機能コードや周波数等の設定値を表示します。

Step 1
[SET]キーを長押し(3秒以上)

JOG 다이얼로 파라메터 번호 선택

最上位桁が点滅します

Step 2
[Esc][SET]キーで点滅桁を
左右に移動し、JOGダイヤルで
数字を変更

-1 +1

Step 3
最下位桁の点滅時に
[SET]キーで決定
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Esc

JOG 다이얼로 조작

JOG 값 증가

SET

SET

Esc

左移動

右移動

JOGダイヤル

●조작 판넬 설명

WJ200-C1은 본체 조작 판넬로 간단 조작이 가능합니다.

●기능코드 구성 및 조작 개요 전체 (확장모드)
하기는 조작 키 및 JOG 다이얼 조작 시 기능 코드 및 화면의 이동을 나타냅니다.

●개별 입력 모드 조작
SET 키를 길게 누름(3 초 이상)으로 개별 입력 

모드로 전환합니다. 하기에 조작 방법을 설명합니다.

8 7 6 5 4 3 2 1 L PLC P24 P24S

SP SN H Ai1 Ai2 L Ao2 Ao1 CM2 12 11 AL2 AL1 AL0

ST2 CMS ST1電圧入力または
パルス入力

インテリジェント入力
ロジック電源
及びコモン

機能安全入力及び電源

単位・状態LED表示部
MINUS：表示がマイナス値の時に点灯。（赤）
RUN： インバータが運転中に点灯。（緑）

注）[運転指令] or [インバータ出力中]条
件で点灯する為、運転指令OFF後の減速
中も点灯します。また、0Hzで運転指令を入
れた場合など何らかの要因で運転できない
場合は点滅します。

AL： トリップ時に点灯。（赤）
PRG： 表示部が変更可能なデータ時に点灯。（緑）

ワーニング発生時点滅。
Hz： 表示部データが周波数時に点灯。（緑）
A： 表示部のデータが電流の時に点灯。（緑）
PWR： インバータの電源供給中に点灯。（緑）

運転指令表示LED
運転指令がオペレータ設定時に点灯。（緑）

キー操作部分
RUN：インバータの運転操作
STOP/RESET：

インバータの停止操作/トリップの解除
Esc： 機能グループ切替/キャンセル操作
JOGダイヤル：

機能コード、設定値を操作
SET：決定及び記憶操作

USBコネクタ

SET

JOGダイヤル

RJ45コネクタ

7セグLED表示部（5桁）
各種機能コードや周波数等の設定値を表示します。

Step 1
[SET]키를 길게 누름

(3초 이상)

点滅しない

点滅しない

JOGダイヤルでパラメータ番号を選択

최상위 자리수가 
점멸합니다

-1 +1

Step 3
최하위 자리수 점멸시

[SET]키로 결정
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パラメータの
グループ切替

JOGダイヤルによる
値の増加減操作

値の増加

値の減少JOG

JOG

SET

SET

Esc

좌측 이동 

우측 이동

JOG다이얼

17 

USB 커넥터

점멸 하지 않음

점멸 하지 않음

파라메터 
그룹 변환

JOG 값 감소

Step 2
[Esc][SET]키로 점멸 자리수를

좌우로 이동시켜 JOG다이얼로

숫자로 변경.

JOG



보호 기능 

명칭 내용

과전류 에러
인버터에 대 전류가 흐르면 고장의 원인이 되므로 출력을 차단합니다.과전류 에러가 발생하는 출력 전류 레벨은 「과전류 검출 레벨［bb160］
로 설정할 수 있습니다.WJ200-C1의 공장 출하 상태에서는 표준 부하(ND)/경부하(LD)의 선택에 관계없이 ND 정격 선택시의 정격 출력 전류
× 2.20으로 설정되어 있습니다.파라미터 설정으로 일정 횟수 에러를 내지 않고 재시도할 수 있습니다.

E001

모터 과부하 에러 * 1
인버터의 출력 전류를 감시하고 인버터의 전자 서멀이 모터의 과부하를 검지했을 경우에 인버터의 출력을 차단합니다.
모터 정격 전류나 모터 전자 서멀 기능의 설정에 따라 트립 발생까지의 시간이나 트립 후의 동작이 변화합니다.

E005

제동 저항기 과부하 에러 본체의 「제동 저항기 동작 회로(BRD) 사용률[bA-60]」이 미리 설정한 사용율을 넘었을 경우에 출력을 차단합니다. E006

과전압 에러 E007

내장 메모리에 이상이 발생했을 경우 트립합니다.CPU 에러가 나는 경우도 있습니다.전원 재투입으로 복귀하는 경우
도있습니다만 파라미터에 이상이 없는지 확인해야 합니다.

E008

부족 전압 에러
전원의 차단등에 의해 인버터 주전원의 전압이 내려가면 제어회로가 정상적으로 기능하지 않게 되므로 인버터의 출력을 차단
합니다. P-N간 직류전압이 약 173VDC(200V급), 약 345VDC(400V급)를 밑돌면 차단합니다.파라미터 설정으로 일정 횟
수 오류를 내지 않고 재시도할 수 있습니다.파라미터 설정으로 정지 중 부족 전압 오류를 비활성화할 수 있습니다.

E009

전류 검출기 에러 인버터에 내장되어 있는 전류 검출기에 이상이 발생했을 경우 트립합니다. E010

CPU 에러 내장되어 있는 CPU에 오동작이나 이상이 발생했을 경우 트립합니다. E011

외부 기기나 장치가「외부 이상[EXT]」를 할당한 입력 단자를 ON했을 경우에, 트립합니다. E012

USP 에러 인버터에 운전 지령이 입력되어 있는 상태에서 전원이 투입된 경우 트립합니다.'복전 재시동 방지[USP]'가 입력 단자
에 할당되어 있어 ON이 되어 있는 경우, 제어 전원 확립으로부터 최대 2초간 운전 지령 검출을 실시합니다.

E013

지락 에 러
전원 투입시 인버터의 출력부와 모터간에서의 지락을 검출 시 인버터의 보호를 위해 트립합니다. 
[지락 검출 선택]［bb-64］의 설정으로 지락 검출 동작의 유효/무효를 선택할 수 있습니다.
외부 24VDC 전원을 먼저 투입 후 주회로 전원이 투입되는 타이밍에 동작합니다.

E014

수전 과전압 에러
수전 과전압 선택 [bb-61]에 '에러(01)'를 선택 시 인버터가 정지 중에 수전전압이 높은 상태가 연속 100초간 
지속되면 발생합니다.수전 과전압 레벨은, 「수전 과전압 레벨 선택 [bb-62]」에서 설정할 수 있습니다.

E015

온도 검출기 에러 온도 검출 회로에 단선 등의 이상이 있는 경우 트립합니다. E019

온도 에 러 인버터 본체가 고온이 되었을 경우 트립합니다. E021

CPU 통신 에러 인버터 내부 회로에서 기판간의 통신에 오동작이나 이상이 발생했을 경우에 트립합니다. E022

입력 결상 오류
전원 입력선의 결상을 검출했을 경우 인버터의 출력을 차단합니다.「입력 결상 선택[bb-65]」의 설정에 의해, 입력 결상 검
출의 유효/비활성을 선택할 수 있습니다.입력 전원에 단상 전원을 사용하는 기종의 경우, 입력 결상 상태에서는 전원 차단이 
됩니다.이 경우는, [bb-65]를 「무효(00)」로서 사용해 주세요.

E024

주회로 이상 인버터의 주회로기판에서 이상을 검지했을 경우 트립합니다. E025

아날로그 입력 값 과대 에러 아날로그 전류 입력 사용시에,［Ai1］단자/［Ai2］단자에 과대한 전류가 흘렀을 경우에, 트립합니다. E026

드 라 이 브   에 러 E030

출 력 결 상 에 러
모터 출력선 접촉 불량, 단선, 모터 내부 단선 등을 검출한 경우 인버터의 출력을 차단합니다.「출력 결상 선택［bb-66］」

설정으로 출력 결상 검출의 유효/무효를 선택할 수 있습니다.출력 주파수 5Hz~100Hz 구간에서 결상 상태를 검출합니다.
E034

외부 서미스터의 저항값 변화를 검출하고 온도 이상으로 판정한 경우 트립합니다.「서미스터 선택［Cb-40］에 「PTC (저항치) 
유효(01)」를 선택했을 경우, 입력 단자［5］는 외부 서미스터(PTC) 접속용의 단자가 됩니다.덧붙여 「입력 단자 기능［5］선택
［CA-05］의 설정은 무효가 됩니다.접속한 서미스터의 저항치가, 「서미스터 에러 레벨［bb-70］및 「서미스터 조정［Cb-41］
로 조정한 값 이상이 되면, 트립 합니다.［Cb-40］이 유효하게 설정된 상태에서, 서미스터가 미접속이거나 단선되어 있으면 
리셋해도 재차 트립합니다.이 경우 서미스터를 설치하거나 또는［5］-［L］단자간을 단락하고 나서 전원 재투입해 주세요.

E035

인버터가 「브레이크 개방［BRK］신호 출력 후, 「브레이크 확인 대기 시간(［AF134］,［AF131］)」내에 「브레이크 확
인［BOK］입력 단자의 ON을 확인할 수 없는 경우에, 인버터의 출력을 차단합니다.「입력 단자 기능 선택
(［CA-01］~［CA-08］)」에［BOK］입력 단자가 할당되어 있지 않은 경우는 발생하지 않습니다.

E036

저속 영역 과부하 에러 E038

컨 트 롤 러  과 부 하  에 러 E039

조작 패널 통신 에러
옵션인 리모트 오퍼레이터와 통신이 회선의 노이즈僚등에 의한 오동작, 접촉 불량, 단선등에 의해 타임아웃 했을 경우 트립합니다.

「조작 패널 단선시의 동작 선택［UA-20］의 설정 조작 패널의 타임 아웃 검출 동작의 유효/무효를 선택할 수 있습니다.
E040

RS485 통신 에러

RS485 통신(Modbus-RTU) 회선이 노이즈등에 의한 오동작, 접촉 불량, 단선등에 의해 타임아웃 했을 경우에 트립합니
다.「통신 에러 선택［CF-05］의 설정에 의해, RS485 통신(Modbus-RTU) 회선의 타임 아웃 검출 동작의 유효/무효를 
선택할 수 있습니다.접속하는 상위 장치와의 통신 설정이 불일치에서도 발생하는 경우가 있습니다(이 경우, 통상은 접속 확립
하지 않고 상위 장치에서 에러가 발생합니다).RS485 통신 설정(［CF-01］~［CF-08］)을 확인해 주세요.

E041

RTC 에러 옵션의 리모트 오퍼레이터(VOP) 내장의 RTC 데이터가, 초기 데이터로 돌아가 버렸을 경우에, 트립합니다. E042

EzSQ 부당 명령 에러 E043

EzSQ 네스팅 횟수 오류 E044

EzSQ 실행 명령 오류 E045

E050 ~ E059

옵션  에러  0~9 접속한 통신 옵션의 오류를 검출합니다.오류에 대한 자세한 내용은 사용할 옵션의 사용자 가이드를 참조하십시오. E060 ~ E069

기능 안전 회로의 경로 이상이 발생한 경우 오류를 출력합니다. E090 ~ E093

인코더로부터의 신호가 끊기고 단선으로 판정되면 인버터의 출력을 차단합니다. E100

위치 제어 범위 에러 E104

속도 편차 에러 E105

과속 에러 속도가 「과속도 검출 레벨［bb-80］을 넘은 상태에서, 「과속도 검출 시간［bb-81］을 경과했을 경우에 인버터의 출력을 차단합니다.  E107

콘 텍 트  에  러
컨택터 시퀀스의 이상을 검출했을 때 인버터의 출력을 차단합니다.「입력 단자 기능 선택(［CA-01］~［CA-08］)」에 
「컨택트 체크 신호［COK］」가 할당되어 있는 경우, 「컨택터 제어 신호［CON］의 동작으로부터, 「컨택터 체크 시간
［AF123］ 이내에［COK］입력 단자가 ON/OFF하지 않았을 경우에「컨택터 에러［E110］를 출력합니다.

E110

PID 기동이상 에러
'PID 기동 이상 판정 실시 선택 [AH-81]에 '유효(오류 출력)(01)' 선택 시, PID 소프트 스타트 후 일정 시간 내에 PID 피드백
값이 설정값까지 도달하지 않았을 경우 인버터의 출력을 차단합니다.PID 소프트 스타트 개시 후에 이상으로 판정될 때까지의 
시간을「PID소프트 스타트 시간[AH-80], PID 피드백 값의 판정값을 [PID 기동 이상 판정 레벨[AH-82]로 설정 가능합니다.

E120

비정상 상하한 검출 에러 E121,E122

18

에러 코드

P-N간 직류전압이 너무 높아지면 고장의 원인이 되므로 출력을 차단합니다. P-N간 직류전압이 약 400VDC(200V), 약 
800VDC(400V급)를 넘으면 차단합니다.파라미터 설정으로 일정 횟수 오류를 내지 않고 재시도할 수 있습니다.

메모리 에러

외부 트립 에러

모터 출력 , 제동 저항기 접속 단자에서 순간 과전류, 주소자 고장 등이 발생할 경우 소자 보호를 위해 인버터의 출력을 차단합니다.

서 미 스 터  에 러

0.2Hz 이하의 낮은 주파수로 출력 시 인버터의 전자 서멀 기능이 동작할 경우 주 소자를 보호하기 위해 인버터의 출력을 차단합니다.

인버터(컨트롤러)의 출력 전류를 감시하고 인버터의 전자 서멀 기능으로 과부하 상태를 검출했을 경우 인버터의 출력을 차단합니다.
컨트롤러 과부하 오류가 발생한 경우 10초간 리셋 입력을 받지 않습니다.항상 표준 부하(ND) 정격 선택 시 정격 출력 전류 기준으로 검출을 
실시합니다.'모터 과부하 오류[E005]'와 같이 트립 발생까지의 시간이나 트립 후 동작을 변경할 수 없습니다.「부하 사양 선택[Ub-03]」
의 설정에 관계없이 ND 정격 선택시의 전류 디레이팅이 적용됩니다. [Ub-03]를 LD로 했을 경우에도, ND 정격의 전류 디레이팅의 확인을 
실시해 주세요.

프로그램 운전기능 EzSQ 사용시 프로그램상의 서브루틴, <for>문, <next>문 등의 네스팅 횟수가 8회를 웃돌 경우 트립합니다.

프로그램 운전 기능 EzSQ 사용 시 인버터에 다운로드한 프로그램 동작 중 프로그램 실행을 방해하는 오류가 발생할 경우 트립합니다.

EzSQ 사용자 지정 오류 0~9 프로그램 운전기능 EzSQ 사용 시 인버터에 다운로드한 프로그램 동작 중 사용자 지정 오류 발생 프로그램이 실행된 경우 트립합니다.

STO 차단, 내부, 경로 1, 경로 2  에러

엔 코 더  단 선 에 러

* 1 「전자서멀 감산 기능 선택[bC112]」=「무효(00)」로 설정한 경우는, 10초간 리셋 입력을 받지 않습니다.잠시 기다렸다가 리셋 동작을 해주세요.
　　[bC112] = "유효(직선) (01)" 또는 "유효(시정수) (02)"의 경우는 에러 발생 후에 즉시 리셋할 수 있습니다만 에러 리셋해도 과부하 적산값은 클리어되지 
      않고 과부하 적산값 뺄셈이 계속됩니다. 
      따라서 오류 발생 직후 리셋 및 재시동을 진행할 경우 과부하 적산값이 바로 100%에 달해 다시 오류가 발생할 수 있습니다.
      그럴 경우는 잠시 기다렸다가 다시 시동을 걸어주세요.

브 레 이 크  에 러

프로그램 운전기능 EzSQ 사용 시 인버터에 다운로드한 프로그램 동작 중 부당한 명령이 있을 경우 트립합니다.
프로그램이 비어있는 상태에서 프로그램을 작동시킨 경우에도 트립합니다.

'위치 범위 지정(정전측)[AE-52]', '위치 범위 지정(역전측)[AE-54]'으로 설정한 정전 또는 역전의 위치 제어 범위를 현재
위치 카운터가 오버했을 경우 인버터의 출력을 차단합니다.

주파수 지령과 피드백한 속도의 편차가 '속도 편차 이상 검출 레벨[bb-83]'보다 커졌을 경우 인버터의 출력을 차단합니다. 편차 이상
시 동작[bb-82]'이 '에러(01)'인 경우 출력 기능 '속도 편차 과대[DSE](041)'를 ON으로 하고 인버터의 출력을 차단합니다.

비정상 상한 검출 동작[BE-05], [비정상 하한 검출 동작[BE-07]]에 [트립(02)] 또는 [감속 정지 후 트립(03)]을 선택하고 
있다.하는 경우에, 「비정상 검출 대상［BE-02］에서 지정한 모니터 기능이, 설정한 범위를 초과, 또는 밑돌면 인버터의 출력
을 차단합니다.모니터 값이 정상 운전 범위를 초과했을 경우는 「비정상 상한 검출 에러[E121]」가, 밑돌 경우에는 「비정상 
하한 검출 에러[E122]」가 출력됩니다.
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접속도

RUN

STOP
RESET 

Esc

SET

단상/3상
200-15%~240+10% ［V］ 

3상
380-15%~480+10% [V］

ProDriveNext 접속

옵션 I/F（１슬롯）
（기존 WJ200의 옵션을 장착 가능）

디지털 오페레이터
 JOG 다이얼(UP, DUWN), 
RUN, STOP/RESET, SET, 
Esc키 스테이터스 
LED7(WJ200 상당)

ELB MC

USB
（micro-Ｂ）

RJ45

U/T1

V/T2
MOTOR

W/T3

G

PD/+1

（+1） P/+
（+）

RB
N/-（-）

S/L2（＊）

외부DC 24V입력

인텔리전트 릴레이 출력 [AL]

［Ao1］모니터 입력
（DC 0~10V/0~20mA 

파라메터 절체

［Ao2(FM)］모니터 출력
（DC 0~10V/펄스 출력
（0~10V（max. 32kHz））
 파라메터 절체）

인텔리전트 입력 1

P24

PLC

L

1

2

3

4

5（PTC）（※）

6（PLZ）（※）

7（PLB）（※）

8（PLA）（※）

H

Ai1

L

Ai2

AL0

AL1

AL2

P24S

ST1

ST2

인텔리전트 입력 2

인텔리전트 입력 3

인텔리전트 입력 4

인텔리전트 입력 5

인텔리전트 입력 6

인텔리전트 입력 7

아날로그 입력 2

세이프티 입력 2

인텔리전트 입력 8
전압입력/펄스입력 
DC5-24V(max.32kHz)

신호 Common 단자는 L

전류 검출

전압 검출

전류 검출

전압 검출

RS485, EzCOM통신 포트(max 115.2kbps)
종단 저항 120Ω, DIP 스위치로 ON/OFF

· (*)단상200V타입에는S/L2단자가없습니다.
· STO 상태 모니터 출력은 EDMSW 스위치를 켜면 유효합니다.
· 펄스 입력 A, B, Z상［8(PLA), 7(PLB), 6(PLZ)］은 기본적으로 위 그림과 같이 특정의 단자에 할당해 주세요.
  （※） 덧붙여 괄호내의 기능은, Ao2(FM) 이외는 초기 설정이 아닙니다.
· 서미스터 입력을 유효하게 설정하면, 입력 단자 5(PTC)는 서미스터 입력 단자로서 기능합니다.

RS485

11（EDM（）※）EDM

EDMSW

Pulse

Voltage

Current

Voltage

SP

CM2

12

Ao2 
（FM）

L

Ao1

SN

L

DC24V

19

외부 원격 오퍼레이터

인텔리전트 출력 11

인텔리전트 출력 12

아날로그 입력 1

세이프티 입력 1

T/L3（N）

R/L1（L1）



프로그래머블 컨트롤러 연결
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プログラマブルコントローラとの接続

단락선

출력 모듈
（EH-YT □□ 등） 인버터

S

COM

P24

PLC

L

1

7

DC24V

출력 모듈
（EH-YT □□ 등） 인버터

COM

P24

PLC

L

1

7

DC24V

DC24V

S

인버터 내부 인터페이스 전원 사용의 경우 외부 전원을 사용하는 경우(제어 단자대의 단락선을 분리해 주세요)

단락선

출력 모듈
（EH-YTP□□ 등） 인버터

S

COM P24

PLC

L

1

7

DC24V

출력 모듈
（EH-YTP □□ 등） 인버터

S

COM P24

PLC

L

1

7

DC24V

DC24V

인버터

P24

PLC

L

1

7

DC24V

단락선

인버터

P24

PLC

L

1

7

DC24V단락선

인버터

P24

PLC

L

1

7

DC24V

DC24V

인버터

P24

PLC

L

1

7

DC24V

DC24V

복수의 인버터에서 공통의 입력

(스위치 등)을 사용하고, 또한 전원 

투입 타이밍이 다르면 오른쪽 그림과 

같이 전류가 역으로 인가되어 OFF인데 

ON으로 인식되는 경우가 있습니다.

이 경우는, 반드시 그림의 장소에 다이

오드(정격 50V/0.1A)를 넣어 전류의 

역류 방지해 주세요.

●인텔리전트 입력 단자와 프로그래머블 컨트롤러의 연결

●인텔리전트 출력 단자와 프로그래머블 컨트롤러의 연결

단락선 P24

PLC

L

1

전원ON

입력ON

단락선 P24

PLC

L

1

전원OFF

P24

PLC

L

1

전원ON

입력OFF

P24

PLC

L

1

전원OFF
다이오드 추가

●복수의 인버터 사용시 주의사항

싱크 로직의 경우

입력 모듈
（EH-ＸＤ □□ 등）인버터

CM2

COM

DC24V

11

12

입력 모듈
（EH-ＸＤ □□ 등）인버터

CM2
COM

DC24V

11

12

다이오드가 없으면 전류가
역류 되어 스위치가 OFF
상태에서도 입력이 ON이 
됩니다.

스위치OFF 스위치OFF

단락선 대신 다이오드를 
설치하여 전류의 역류를 
방지합니다.
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적용 배선 기구

전압급

적용

모터

（kW） 

ND부하 

설정시

형식

C1-□□□□□2

배선 적용기구

주회로 배선
AWG 

（mm2）

단  자   나  사

사이즈

（단자대 폭）

압찰 단자

동력선/

접지선

체 결 토 크 N･m  
동력선/접지선

（최대치）

역률 개선 리액터(DCL/ALI)없음 역률 개선 리액터(DCL/ALI) 있음 휴    즈

누전 차단기

（ELB）

전자 접촉기

（MC）

누전 차단기

（ELB）

전자 접촉기

（MC）
지연

반도체 
보호용

형식 예

정격

전류

（A）

AC-1 AC-3 형식예

정격

전류

（A）

AC-1 AC-3 （classJ）

정격600V

형식

단상

200V

0.1 001SF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 5 HC8 HC8 EB-30E 5 HC8 HC8 3A FWH-10A14F

0.2 002SF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 5 HC8 HC8 5 HC8 HC8 6A FWH-15A14F

0.4 004SF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 10 HC8 HC8 EB-30E 5 HC8 HC8 10A FWH-15A14F

0.75 007SF
AWG12 （3.3mm

2
）

M4（9.9mm） R5.5-4/R5.5-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EB-30E 15 HC8 HC10 EB-30E 10 HC8 HC8 20A FWH-60B

1.5 015SF
AWG10 （5.3mm

2
）

M4（9.9mm） R5.5-4/R5.5-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EB-30E 20 HC8 HC20 EB-30E 10 HC8 HC8 30A FWH-60B

2.2 022SF
AWG10 （5.3mm

2
）

M4（9.9mm） R5.5-4/R5.5-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EB-30E 30 HC8 HC35 EB-30E 15 HC8 HC10 30A FWH-60B

3상

200V

0.1 001LF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 5 HC8 HC8 EB-30E 5 HC8 HC8 3A FWH-10A14F

0.2 002LF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 5 HC8 HC8 EB-30E 5 HC8 HC8 6A FWH-15A14F

0.4 004LF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 5 HC8 HC8 EB-30E 5 HC8 HC8 10A FWH-15A14F

0.75 007LF
AWG16 （1.3mm

2
）

M3.5（7.3mm） R2-3.5/R2-4 0.9～1.2/1.3～1.5（1.4/1.8） EB-30E 10 HC8 HC8 EB-30E 10 HC8 HC8 15A FWH-25A14F

1.5 015LF
AWG14 （2.1mm

2
）

M4（9.9mm） R2-4/R2-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EB-30E 10 HC8 HC10 EB-30E 10 HC8 HC8 15A FWH-25A14F

2.2 022LF
AWG12 （3.3mm

2
）

M4（9.9mm） R5.5-4/R5.5-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EB-30E 15 HC8 HC20 EB-30E 15 HC8 HC10 20A FWH-60B

3.7 037LF
AWG10 （5.3mm

2
）

M4（9.9mm） R5.5-4/R5.5-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EB-30E 30 HC8 HC35 EB-30E 20 HC8 HC20 30A FWH-60B

5.5 055LF
AWG6 （13mm

2
）

M5（13mm） R14-5/R14-5 3.0/3.0（3.0/3.0） EB-50E 40 HC20 HC55 EB-30E 30 HC20 HC35 60A FWH-150B

7.5 075LF
AWG6 （13mm

2
）

M5（13mm） R14-5/R14-5 3.0/3.0（3.0/3.0） EB-50E 50 HC20 HC55 EB-50E 40 HC20 HC55 60A FWH-150B

11 110LF
AWG4 （21mm

2
）

M6（16.5mm） R22-6/R22-6 3.9～5.0/3.9～5.0（5.2/5.2） EB-100E 60 HC55 H65C 50 HC35 HC55 80A FWH-200B

15 150LF
AWG2 （34mm

2
）

M8（23mm） R38-8/R38-8 5.9～8.8/5.9～8.8（10.5/10.5） EB-100E 75 HC55 H80C EB-100E 75 HC55 H65C 80A FWH-200B

3상

400V

0.4 004HF
AWG16 （1.3mm

2
）

M4（9.9mm） R2-4/R2-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EXK60-C 15 HC8 HC8 EXK60-C 15 HC8 HC8 6A FWH-15A14F

0.75 007HF
AWG16 （1.3mm

2
）

M4（9.9mm） R2-4/R2-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EXK60-C 15 HC8 HC8 EXK60-C 15 HC8 HC8 10A FWH-25A14F

1.5 015HF
AWG16 （1.3mm

2
）

M4（9.9mm） R2-4/R2-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EXK60-C 15 HC8 HC8 EXK60-C 15 HC8 HC8 10A FWH-25A14F

2.2 022HF
AWG14 （2.1mm

2
）

M4（9.9mm） R2-4/R2-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EXK60-C 15 HC8 HC8 EXK60-C 15 HC8 HC8 10A FWH-25A14F

3.0 030HF
AWG14 （2.1mm

2
）

M4（9.9mm） R2-4/R2-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EXK60-C 15 HC8 HC8 15 HC8 HC8 15A FWH-25A14F

4.0 040HF
AWG12 （3.3mm

2
）

M4（9.9mm） R5.5-4/R5.5-4 1.4/1.3～1.5（1.6/1.8） EXK60-C 15 HC8 HC10 EXK60-C 15 HC8 HC8 15A FWH-25A14F

5.5 055HF
AWG10 （5.3mm

2
）

M5（13mm） R5.5-5/R5.5-5 3.0/3.0（3.0/3.0） EXK60-C 20 HC8 HC20 EXK60-C 15 HC8 HC20 30A FWH-60B

7.5 075HF
AWG10 （5.3mm

2
）

M5（13mm） R5.5-5/R5.5-5 3.0/3.0（3.0/3.0） EXK60-C 20 EXK60-C 20 HC8 HC20 30A FWH-60B

11 110HF
AWG6 （13mm

2
）

M6（16.5mm R14-6/R14-6 3.9～5.0/3.9～5.0（5.2/5.2） EXK60-C 40 HC20 HC35 EXK60-C 30 HC20 HC35 50A FWH-150B

15 150HF
AWG6 （13mm

2
）

M6（16.5mm） R14-6/R14-6 3.9～5.0/3.9～5.0（5.2/5.2） EXK60-C 40 HC20 EXK60-C 40 HC20 HC50 50A FWH-150B

No. 기       능

권장 전선 직경, 배선 기구 표를 참조하십시오.

❶  전선

❷  누전 차단기 ELB

❸  전자 접촉기 MC

❹ 입력측 교류(ALI-□□□) 고조파 
억제·전원 협조·역률 개선용

고조파 억제 대책, 전원전압 불평형률이 3% 이상, 전원용량이 500kVA 이상일 때 및 급격한 
전원 전압 변화가 생길 경우 적용합니다.역률 개선에도 도움이 됩니다.

❺ 인버터용 노이즈 필터(NF-□□□)       인버터에서 발생하는 전도 노이즈를 줄입니다.인버터의 1차측(입력측)에 접속합니다.

❻ 라디오 노이즈 필터(영상 리액터) 
(ZCL-□)

인버터 사용시 전원측 배선등을 거쳐 가까운 라디오등에 잡음을 발생시킬 수 있습니
다.그 잡음 경감용(방사 노이즈 저감용)으로 사용합니다.

❼  입력측 라디오 노이즈 필터(CFI-□)   입력측 배선에서 방출되는 방사 노이즈를 저감합니다.

❽  직류리액터(DCL-□-□□)               인버터에서 발생하는 고조파를 억제합니다.

인버터의 제동 토크를 상승시키는 경우나 고빈도로 ON/OFF를 반복하는 경우 및 큰 관성 
모멘트의 부하를 감속하는 경우 등에 사용합니다.

❾  제동 저항기

❿  회생 제동 유닛 （BRD-□□）

⓫ 출력측 노이즈 필터(ACF-C□)
인버터 - 모터 사이에 설치하여 배선에서 방출되는 방사 노이즈를 줄입니다.라디오나 TV 등에 
영향을 줄수있는 노이즈 경감, 계측기나 센서 등의 오동작 방지 등에 사용합니다.

⓬ 라디오 노이즈 필터(영상 리액터) 
(ZCL-□□□)

인버터 출력측에 발생하는 노이즈를 저감시키는 경우에 적용합니다. 
(입력측, 출력측 모두 사용할 수 있습니다.)

⓭
출력측 교류 리액터(ACL-□-□□) 
진동 저감용 ·서멀 릴레이 오동작 
방지용

범용 모터를 인버터로 구동하는 경우 상용 전원으로 운전한 경우에 비해 진동이 커질 수 있습니다.
인버터와 모터 사이에 접속함으로써 모터의 맥동을 줄일 수 있습니다.또한 인버터와 모터간 배선길이
가 길면(10m이상) 리액터를 삽입함으로써 인버터의 스위칭에 기인한 고조파에 의한 써멀 릴레이의 
오동작을 방지할 수 있습니다.서멀 릴레이 대신 커런트 센서를 사용하는 방법도 있습니다.

⓮ LCR필터
인버터-모터 사이에 설치하여 출력 전류, 전압 파형을 개선하고 모터 진동, 소음 및 전선으로
부터의 방사 노이즈를 저감하는 출력측 정현파화 필터입니다.서지 전압 억제 효과도 있습니다.

（電源）
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インバータ
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❶

❷
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❸

❸

❹

❹

❺

❻

❺

❻

❼

❼

❽

❾

10

R S T

U V W

P

N

RB

PD

INV
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❽

❾
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14

M

전 원

주의사항
	 적용기구는 히타치 표준 삼상 유도 모터 4극의 경우를 나타냅니다. (400V급 3.0kW, 4.0kW는 제외)

	 차단기는 차단 용량도 검토하여 적용 기구를 선정해 주시기 바랍니다.(인버터 대응형을 사용해 주십시오.)

	 안전을 위해 누전차단기(ELB)를 사용해 주십시오.

	 전선은 75℃의 구리전선(HIV선)을 사용해 주십시오.

	 배선 길이가 20m를 초과하는 경우 동력선을 굵게 해야 합니다.

	
	

	

단자 나사는 규정된 토크로 조여 주십시오.체결이 느슨하면 단락이나 화재의 우려가 있습니다.너무 강하게 조이면 단자대나 인버터 본체의 파손 우려가 
있습니다. 누전차단기(ELB)의 감도전류는 인버터와 전원간 인버터와 모터간 거리의 합계 배선길이에 의해 나누어 주십시오.

또, 누전 차단기는 인버터형을 사용해 주세요. 고속형에서는 오작동할 우려가 있습니다.

	 CV선을 사용하여 금속관으로 배선했을 경우 약 30mA/km의 누전 전류가 됩니다.

	 IV선은 비유전율이 높기 때문에 누전 전류가 CV선보다 약 8배 증가합니다.
따라서 오른쪽 표의 8배 감도 전류인 것을 사용하십시오.
또, 합계 배선 길이가 100m를 넘는 경우에는 CV선을 사용해 주십시오.

· UL 규격에 대응되는 경우 반드시 전원 측에 UL 규격품 클래스 J 타입의 지연 퓨즈 또는 반도체 보호용 퓨즈를 삽입하십시오.

합계 배선길이 감도 전류（mA）

100m이하 30

300m이하 100

800m이하 200
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휴   즈  사  이   즈 

릴레이 출력 단자는 0.75mm2를 이용해 주십시오.

EB-30E

EB-50E

EXK60-C

HC8 HC20 

HC55 



주변기기・옵션

모터  용량

ND 정격 코드
입력측 출력측

입력측
라디오 노이즈 

필터
ND 정격

（표준 부하）
LD 정격

（경부하）

단상
200V 급

0.1kW 001SF －
DCL-L-0.2

－

ACL-L2-0.4

－

ZCL-A
ZCL-B40*1

－

0.2kW 002SF 001SF

0.4kW 004SF 002SF DCL-L-0.4

0.75kW 007SF － DCL-L-0.75 ACL-L2-0.75

1.5kW 015SF － DCL-L-1.5 ACL-L2-1.5

2.2kW 022SF 015SF DCL-L-2.2 ACL-L2-2.2

3상
200V 급

0.1kW 001LF －
DCL-L-0.2

ALI-2.5L2

ACL-L2-0.4
NF-L6

CFI-L

0.2kW 002LF 001LF

0.4kW 004LF 002LF DCL-L-0.4

0.75kW 007LF 004LF DCL-L-0.75 ACL-L2-0.75

1.5kW 015LF － DCL-L-1.5 ACL-L2-1.5 NF-L10

2.2kW 022LF 015LF DCL-L-2.2
ALI-5.5L2

ACL-L2-2.2
HF-L20

3.7kW 037LF － DCL-L-3.7 ACL-L2-3.7

5.5kW 055LF 037LF DCL-L-5.5
ALI-11L2

ACL-L2-5.5 NF-L30

7.5kW 075LF 055LF DCL-L-7.5 ACL-L2-7.5 NF-L40

11kW 110LF 075LF DCL-L-11
ALI-22L2

ACL-L2-11 MF-L60

15kW 150LF 110LF DCL-L-15 ACL-L2-15 NF-L80

3상
400V 급

0.4kW 004HF － DCL-H-0.4

ALI-2.5H2

ACL-H2-0.4

NF-H7

CFI-H

0.75kW 007HF 004HF DCL-H-0.75 ACL-H2-0.75

1.5kW 015HF 007HF DCL-H-1.5 ACL-H2-1.5

2.2kW 022HF 015HF DCL-H-2.2

ALI-5.5H2

ACL-H2-2.2

3.0kW 030HF 022HF
DCL-H-3.7 ACL-H2-3.7 NF-H10

4.0ｋW 040HF 030HF

5.5kW 055HF 040HF DCL-H-5.5
ALI-11L2

ACL-H2-5.5
NF-H20

7.5kW 075HF 055HF DCL-H-7.5 ACL-H2-7.5

11kW 110HF 075HF DCL-H-11
ALI-22L2

ACL-H2-11 NF-H30

15kW 150HF 110HF DCL-H-15 ACL-H2-15 NF-H40

1'고압 또는 특별 고압으로 수전 시 고조파 억제 대책 가이드라인'의 대상 기종에 대해
인버터의 고조파 억제 대책을 할 필요가 있는 경우 히타치 인버터에서는 다음과 같은 대책 방법이 있으며, Ki(환산계수) 및 고조파 전류 발생량은 표 1입니다.

2 인버터의 고조파 억제 대책 기술 지침
상기의 가이드라인에서는 고조파 억제 대책의 기본사항이 제시되어 있지만 실무면의 구체적인 운용은 기재되어 있지 않기 때문에 일본전기협회로부터 같은 가이

드라인에 근거한 「고조파 억제 대책 기술지침」(JEAG9702:2018년)이 발행되었습니다. 또한 일반사단법인 일본전기공업회에서는, 특히 인버터에 관계된 

사항을 설명한 기술 자료 「특정 수요가에 있어서의 범용 인버터의 고조파 전류 계산 방법」(JEM-TR201:2015년)을 발행하고 있습니다.가이드라인의 대상이 

되지 않는 수요자에 대해서도 고조파에 의한 장해를 막기 위해서 인버터의 고조파 발생량 억제 대책을 해 주실 것을 권장하고 있습니다.

표 1 환산계수 및 고조파 전류 발생율

회로

분류
회로 종별 환산 계수 5차 7차 11차 13차 17차 19차 23차 25차

3 
（콘덴셔 평활）

K31=3.4 65 41 8.5 7.7 4.3 3.1 2.6 1.8

리액터 있음（교류측） K32=1.8 38 14.5 7.4 3.4 3.2 1.9 1.7 1.3

리액터 있음（직류측） K33=1.8 30 13 8.4 5 4.7 3.2 3 2.2

리액터 있음（교・직류측） K34=1.4 28 9.1 7.2 4.1 3.2 2.4 1.6 1.4

4

（콘덴서 평활,

배전압 정류 방식)

K41=2.3 50 24 5.1 4 1.5 1.4 ー ー

K42=0.35 6 3.9 1.6 1.2 0.6 0.1 ー ー

（콘덴서 평활,
전파정류방식)

K43=2.9 60 33.5 6.1 6.4 2.6 2.7 1.5 1.5

리액터 있음（교류측） K44=1.3 31.9 8.3 3.8 3 1.7 1.4 1 0.7

5 자유 여자 3상브릿지 — K5=0 ー ー ー ー ー ー ー 

고조파 억제 대책에 대하여

M

입력측 교류
리액터

직류 리액터
（DCL-□-□□）

ALI-□□□2 인버터

P PD
R

S

T

U

V

W

모터

M

R

S

T

U

V

W

P

N

부속부 유닛 본체
（HS910）

고조파 억제 유닛 인버터

P

N

모터

※HS910은 3상 전원 만 대응 가능합니다.

인버터 시리즈
입력측 교류 리액터

（ALI-□□□2） （DCL-□-□□）

SJ-P1 ○ ○

WJ200-C1 ○ ○

○：대응 가능

고조파 억제 유닛 HS910시리즈

SJ-P1 ○

WJ200-C1 ○

○：대응 가능、×：대응 불가 

①리액터 설치에 의한 대책 ②고조파 억제 유닛(HS910) 설치에 의한 대책
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직류 리액터
교류 리액터 교류 리액터

노이즈 필터

1.ZCL-B40은 200V급 5.5kW 이상, 400V급 11kW 이상 기종은 사용할 수 없습니다.
2.노이즈 필터 NF 타입(별치형)은 해외 규격(CE 등)에 대응하지 않습니다.
3.출력측 교류 리액터의 정격 전류값이 접속하는 모터의 정격 전류값 이상이 되도록 선정해야 합니다. 
4.본 표는 인버터 정격 전류값에 의한 선정입니다.
※ ND 정격시 적용 모터 용량을 기준으로 한 코드입니다(004는 0.4kW)

직류 리액터

인버터 시리즈

3상 브릿지

단상 브릿지

단상 브릿지

리액터 없음

리액터 있음（교류측） 

리액터 없음

리액터 없음
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●접속예

VOP

케이블 〈ICS-1,3〉

형식 

ICS-1
ICS-3

케이블 길이 L（m）

1
3

L

●리모트 오페레이터 ・케이블 ●오페레이터 방수 커버 키트

WJ200-C1은 본체 오퍼레이터 외에 별도의  오퍼레이터에서도 조작이 가능합니다.

OPE-SR/SBK

OPE-SR mini

WOP

〇/ー
〇
ー
ー

〇
〇
〇
〇

기본

기본 

기본

확장

ー
ー
〇
〇

나사（※1）

 기기 판넬 

외부   패킹 

전면 커버 

내부  패킹 1

씰( ※２）

내부 패킹 2

뒷면 커버 

※1 나사(M4)는 고객님이 준비해 주십시오.
※2 OPE-SR 미니의 볼륨을 분리하여 스티커
를 붙여 주십시오.
방수 구조로 하는 경우 볼륨 조작은 할 수 없습니다.

〈4X-KITmini〉
OPE-SR 미니 전용 방수 커버입니다.인버터 본체는 방수 

구조가 아닙니다.본체를 방수함에 수납, 오퍼레이터부를 

방수함 도어에 설치할수 있습니다.

●ICS-1(1m)

●ICS-3(3m)

〈OPE-SBK（SR）〉〈OPE-SR mini〉 〈VOP〉

5
9

6
.5

2

26.5

1
8

18

장착 타공부

8080

7
9

1 2

STOP／RESET

停止／リセット

機能
FUNC STR

記憶

RUN
運転

PRG

RUN

Hz

V
kW

A

％

ALARM

POWER

8

（※）

※OPE-SR모델만 볼륨형 입니다.

5
6

0
.3

23.75

1
8

18

장착 타공부

２－φ４
18

２０．５

1
8

8
.8

1
6
.5

 
1
5
.3

장착 타공부

●오페레이터

●오페레이터 치수도 

（
7
）

 
1
0
 

2
.7

70

5
5

2-M3 높이 5（배면）

※ 아날로그 조작반에 대해서는, P33을 참조해 주세요.

78 13 6.6

7
8

5
6

7

OPE-SR,SBKOPE-SR mini VOP

〈WOP〉

2－M3높이5（배면）

2－M3높이5（배면）

POWER RUN WARNING ALARM

REMOTE OPERATOR

80

1
0
3

1
2
3

8
1
3

6
.5

1
0
3

2

26.5

1
8

18

2－φ4

2－φ42－φ4

장착 타공부

REMOTE

ESC SET

OPE

KEY ENABLED

1

2 43

READ

STOP
RESET

WRITE

FWD RUN REV RUN

WOP

리모트 오페레이터 

WJ200-C1

모드 구분     볼륨      원격 조작   복사 기능              적용 케이블

※전용 브라켓은 별도 문의 바랍니다.
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周辺機器・オプション
●직류 리액터 입력측 교류 리액터

직류 리액터
（고조파 억제, 전원 역률 개선용)  

DCL-□- □□

입력측 교류 리액 터
（고조파억제,전원 역률 개선용)

 ALI-□□□2

인버터

직류 리액터

P

PD

B max.＊

D

Y
±

1

W

X±1

2－K

H
 m

a
x
.

B max.＊2－K

注意銘板

4－C

D
H

m
a
x
.

Y
±

1

W

X±1

기종 약호（형식）

기종 약호（형식）

접속도

접속도

치수도

치수도

DCL-L-0.2

ALI-2.5L2

적용 인버터

용량（kW）

전압 L ：200V급

H ：400V급

명  칭（형식） 치 수・접 속

입력 전원 형   식 그림 번호
치  수（mm）

질량（kg）
적용 인버터 용량

（kW）W D H B X Y C K

단상 / 3상

200V급

DCL-L-0.2

그림1

66 90 98 85 56 72 5.2×8  M4 0.8 0.1, 0.2
DCL-L-0.4 66 90 98 95 56 72 5.2×8  M4 1.0 0.4
DCL-L-0.7 66 90 98 105 56 72 5.2×8  M4 1.3 0.75
DCL-L-1.5 66 90 98 115 56 72 5.2×8  M4 1.6 1.5
DCL-L-2.2 86 100 116 105 71 80 6×9    M4 2.1 2.2
DCL-L-3.7 86 100 118 120 71 80 6×9    M4 2.6 3.7
DCL-L-5.5

그림2

111 100 210 110 95 80 7×11  M5용 3.6 5.5
DCL-L-7.5 111 100 212 120 95 80 7×11  M6용 3.9 7.5
DCL-L-11 146 120 252 110 124 96 7×11  M6용 6.5 11
DCL-L-15 146 120 256 120 124 96 7×11  M8용 7.0 15

3상

400V급

DCL-H-0.4

그림1

66 90 98 85 56 72 5.2×8  M4 0.8 0.4
DCL-H-0.7 66 90 98 95 56 72 5.2×8  M4 1.1 0.75
DCL-H-1.5 66 90 98 115 56 72 5.2×8  M4 1.6 1.5
DCL-H-2.2 86 100 116 105 71 80 6×9    M4 2.1 2.2
DCL-H-3.7 86 100 116 120 71 80 6×9    M4 2.6 3.0, 4.0
DCL-H-5.5 111 100 138 110 95 80 7×11   M4 3.6 5.5
DCL-H-7.5 111 100 138 115 95 80 7×11   M4 3.9 7.5
DCL-H-11 146 120 250 105 124 96 7×11 M5용 5.2 11
DCL-H-15 146 120 252 120 124 96 7×11  M6용 7.0 15

L ：3상 200V 급 

H ：3상 400 V 급 

2 형

인버터 용량（kVA） 

입력 측 

입력 전원 형   식 그림 번호
치  수 （mm）

J     K  질량（kg）
적용 인버터 용량

（kW（）3상）A C D E H X Y

3상

200V급

ALI-2.5L2 130 82 60 40 150 50 67     6 4 2.8 0.1~1.5
ALI-5.5L2 140 98 60 40 150 50 75 6 4 4.0 2.2, 3.7
ALI-11L2 160 103 70    55 170 60 80     6 5.3 5.0 5.5, 7.5
ALI-22L2 180 113 75 55 190 90 90 6 8.4 10 11, 15

3상

400V급

ALI-2.5H2 130 82 60 40 150 50 67 6 4 2.7 0.4 ~1.5
ALI-5.5H2 130 98 60 40 150 50 75 6 5 4.0 2.2 ~4.0
ALI-11H2 160 116 75 55 170 60 98 6 5 6.0 5.5, 7.5
ALI-22H2 180 103 75 55 190 100 80 6 5.3 10 11, 15

인버터리액터

전
원 

모터R

S

T

R

S

T

U

V M

W

R0

S0

T0

R0R S0S T0 T

R0 R S0

H
 m

a
x
.

E
max.

D
max.

Y

C max.

A max.

X

S T0 R

6－φ○K

4－φJ

E
max.

D
max.A max.

6－M○K

X

H
 m

a
x
.

4－φJ
Y

C max.

〈그림1〉

〈그림2〉

・
器
機
辺
周

〈그림1〉 〈그림2〉

4－C

＊ B max.는 코일 치수
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그림 2

그림1

그림 2

그림1

그림      2
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●노이즈 필터

인버터용
노이즈 필터

(입력측 노이즈 필터)

NF 시리즈 <별치형> 
NF-□□□

기종 약호（형식）

치수도

접속도

NF-

L ：3상 200V급

H ：3상 400V급

시리즈 명

（NF시리즈）

명 칭（형식） 치 수 ・접 속

입력 전원 형식 적용 인버터 용량（kW ）    그림 번호 질량（kg）

3상

200V급

NF-L6 0.1～ 0.75 그림1 0.5
NF-L10 1.5 그림1 0.6
NF-L20 2.2, 3.7 그림2 0.7
NF-L30 5.5 그림2 0.7
NF-L40 7.5 그림3 1.4
NF-L60 11 그림3 1.8
NF-L80 15 그림4 3.6

3상

400V급

NF-H7 0.4 ～ 2.2 그림2 0.7
NF-H10 3.0, 4.0 그림2 0.7
NF-H20 5.5, 7.5 그림2 0.7
NF-H30 11 그림2 0.7
NF-H40 15 그림3 1.5

1 4

2 5

3 6

노이즈 필터 인버터

모터 

M

R

S

U

V

WT

공칭 전압

※ 이 필터로는 EMC 지침에 
적합할 수 없습니다.

2－4.5×6

2－φ4.5

M5

（16）

95±5

1
6
5

±
2

1
5
5

±
1

（
9
5

）

90±2
65±1

74±3

7
3

±
3

（
15

）

（
9
5

）

1
2
8

〈
1
4
4

〉
±

2

10〈11〉

5

φ
5

56±1

1
1
8

〈
1
3
0

〉
±

1

M4 〈　〉:NF-L30、NF-H7～H30

6
7
M

A
X

66±3

（10）

（
15

）

52±1

1
0
0

±
1

（
8
4

）

1
1
7

±
2

10 M4
2－φ5.0

〈그림 1〉 〈그림 2〉 〈그림 3〉

〈그림 4〉

x

x

x

x

x

x

6 - M6

2 - R2.75
2 - φ5.5 M4

170±2

185±1
200±2 115±2

85±2
20±2

217±5

9
0

±
1

1
2
0

±
2

N P

M4
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●라디오 노이즈 필터

라디오 노이즈 필터
（영상 리액터）

ZCL-A 
ZCL-B40

입력측 라디오 노이즈 필터

(콘덴서 필터)

CFI-□

인버터용 노이즈 필터

(출력측 노이즈 필터)

ACF-C□□

치수도

치수도

치수도

접속도

접속도

명  칭（형식） 치 수 ・접 속

입력 전원
정격 전류

（A）
형식

치수（mm）적용 모터（kW） 
그림 번호 

200V급 400V급 A B C E F H M P K

3상 3선

정격 전압

AC500V

6 ACF-C6 ~0.75   ~ 2.2
그림1

140 125 110 70 95 50 φ4.5    156   M4

12  ~ 4.0 160 145 130 80 110 70 φ5.5    176   M4

25 5.5~11
그림 2

160 145 130 80 112 120 φ6.5    154   M4

50

ACF-C12  1.5, 2.2 
ACF-C25  3.7, 5.5 
ACF-C50 7,5 11 15 200 180 160 100 162 150 φ6.5    210   M5

75 ACF-C75 15 ̶ 220 200 180 100 182 170 φ6.5    230   M6

ZCL-□□

(주1) R.S.T.상 각각 동일방향으로 감아주세요.
(주2) 인버터의 입력측, 출력측, 동일하게 사용할 수 있습니다.

IM전원

최대한 가까이 
설치해주세요.

R

S

T

U

V

W

인버터
・ZCL-A

・ZCL-B40

3 - M 47
8
 m

a
x
.

3
9
.5

 m
in

.

7
2
 ±

 0
.5

80 ± 0.5

7
 ±

 0
.5

±
 0

.3
1
2
.5

95 max.

2 - φ5. 5

26
max.

전선 관통 구멍

φ7 장착 홀

7 ×14 장착 홀

전선 관통 구멍

129

8
0

3
2

3
5

3

180

160

85

인버터 전원 단자에 직접 접속하여 전선에서 방출되는 방사 노이즈를 줄입니다.

IM전원

컨덴서 필터

R

S

T

U

V

W

인버터

모터

4
.5

1
0

±
2

5
.5

22

W±1.0

12 φ 4.3

명판

T
±

1
.0

1
1

3
0
0
m

in
.

H
±

1
.0

형   식 적용 인버터
치수（mm）

W H T
48.0 35.0 26.0

400V급 55.0 47.0 31.0

주1) 콘덴서 필터를 출력측에 접속하지 마십시오.인버터 고장이나 필터 고장의 원인이 됩니다.
주2) 콘덴서로부터의 누설전류에 주의하여 누전 차단기를 선정해 주세요.
AC220V/60Hz△결선전원에 사용했을 경우 누설전류는 약 22mA입니다.
AC440V/60Hz   결선 전원에 사용했을 경우 누설 전류는 약 20mA입니다.
주3) 콘덴서는 리드선이 최대한 짧아지도록 인버터 근처에 고정해 주십시오. 

주의) 노이즈 필터의 상세 내용은 히타치 인버터 테크니컬 가이드 북 「노이즈 편」을 참조해 주세요.

周辺機器・オプション

・
器
機
辺
周

1 4

2 5

3 6

노이즈 필터인버터

모터

M

R

S

U

V

WT

電源

접속도

〈그림1〉

〈그림2〉

P

A

B K

H

4－φM

C

E F K

C

B

A

50

H
P F E

4－φM
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EMC 지령 적합 노이즈 필터와 
조합하여 사용할 수 있습니다.
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* 1 제동 토크 : 76% * 2 제동 토크 : 80% * 3 제동 토크 : 74%

조건 : 히타치 범용 모터 4P, 주파수 60Hz

사용률 %ED =
T0

周辺機器・オプション

・
器
機
辺
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●회생 제동 유닛 저항기 선정표

전압 사양 회생 제동 토크 제동 유닛 허용 저항치（Ω） 선정 저항（Ω） 저항 BRD사용률
（bA-60설정）

저항 단품 사양

100V급 150%
0.4

본체 내장

100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W

0.75
50 100.0 SRB200-2 7.5 100Ω 200W
50 50.0 RB1 10 50Ω 400W

200V급

150%

0.1

본체 내장

100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W
0.2 100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W
0.4 100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W

0.75
50 100.0 SRB200-2 7.5 100Ω 200W
50 50.0 RB1 10 50Ω 400W

1.5
50 50.0 SRB300-1 7.5 50Ω 300W

50 50.0 RB1 10 50Ω 400W

2.2
35 35.0 SRB400-1 7.5 35Ω 400W
35 35.0 RB2 10 35Ω 600W

3.7
BRD-E3

17 17.0 RB3 ̶ 17Ω 1,200W
5.5 17 17.0 RB3 ̶ 17Ω 1,200W
7.5

BRD-E3-30K
4 8.5 RB3 2 병렬 ̶ 17Ω 1,200W

11 4 8.5 RB3 2 병렬 ̶ 17Ω 1,200W
15 4 5.7 RB3 3 병렬 ̶ 17Ω 1,200W

100%

0.1

본체 내장

100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W
0.2 100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W
0.4 100 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W
0.75 50 180.0 SRB200-1 10 180Ω 200W

1.5
50 100.0 SRB200-2 7.5 100Ω 200W
50 50.0 RB1 10 50Ω 400W

2.2
35 50.0 SRB300-1 7.5 50Ω 300W
35 50.0 RB1 10 50Ω 400W

3.7
35 35.0 SRB400-1 7.5 35Ω 400W
35 35.0 RB2 10 35Ω 600W

5.5 20 25.0 RB1 2 병렬 10 50Ω 400W
7.5 17 17.0 RB3 10 17Ω 1,200W
11＊1 17 17.0 RB3 10 17Ω 1,200W
15＊2 10 11.7 RB2 3 병렬 10 35Ω 600W

400V급

150%

0.4

본체 내장

180 360.0 SRB200-1 2 직렬 10 180Ω 200W
0.75 180 360.0 SRB200-1 2 직렬 10 180Ω 200W
1.5 180 360.0 SRB200-1 2 직렬 10 180Ω 200W

2.2
100 100.0 SRB300-1 2 직렬 7.5 50Ω 300W
100 100.0 RB1 2 직렬 10 50Ω 400W
100 100.0 SRB300-1 2 직렬 7.5 50Ω 300W
100 100.0 RB1 2 직렬 10 50Ω 400W

5.5 70 70.0 RB2 2 직렬 10 35Ω 600W
7.5

BRD-EZ3

BRD-EZ3-30K

34 50.0 RB1 2직렬 2 병렬 ̶ 50Ω 400W
11 34 35.0 RB2 2직렬 2 병렬 ̶ 35Ω 600W
15 24 25.0 RB1 2직렬 4 병렬 ̶ 50Ω 400W

100%

0.4

본체 내장

180 360.0 SRB200-1 2 직렬 10 180Ω 200W
0.75 180 360.0 SRB200-1 2 직렬 10 180Ω 200W
1.5 180 360.0 SRB200-1 2 직렬 10 180Ω 200W

2.2
100 200.0 SRB200-2 2 직렬 7.5 100Ω 200W
100 100.0 RB1 2 직렬 10 50Ω 400W
100 100.0 SRB300-1 2 직렬 7.5 50Ω 300W
100 100.0 RB1 2 직렬 10 50Ω 400W

5.5 70 100.0 RB1 2 직렬 10 50Ω 400W
7.5 70 70.0 RB2 2 직렬 10 35Ω 600W
11＊3 70 70.0 RB2 2 직렬 10 35Ω 600W
15 35 35.0 RB2 2직렬 2 병렬 10 35Ω 600W

사용 가능한 최소 저항값

인버터

075LF2-C1
110LF2-C1
150LF2-C1
004HF2-C1
007HF2-C1
015HF2-C1
022HF2-C1
030HF2-C1
040HF2-C1
055HF2-C1
075HF2-C1
110HF2-C1
150HF2-C1

사용 가능한 최소 저항값

17Ω
17Ω
10Ω
180Ω
180Ω
180Ω
100Ω
100Ω
100Ω
70Ω
70Ω
70Ω
35Ω

제동시간

반복 시간T1

T0

제
동
력

~ 4.0

~ 4.0

인버터

001SF2-C1
002SF2-C1
004SF2-C1
007SF2-C1
015SF2-C1
022SF2-C1
001LF2-C1
002LF2-C1
004LF2-C1
007LF2-C1
015LF2-C1
022LF2-C1
037LF2-C1
055LF2-C1

사용 가능한 최소 저항값

100Ω
100Ω
100Ω
50Ω
50Ω
35Ω
100Ω
100Ω
100Ω
50Ω
50Ω
35Ω
35Ω
20Ω

주변 기기・옵션
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출력（kW）
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①

②

P

RB

2
－
4
.2

4
3

2
1

1
.2

500

마크 밴드

리드선 길이

171±1

150

P

2

1

RB

160 55

P

RB

PP

RB

1

2

P

N N

인버터 접속도

회생제동
유닛

제동 저항기

알람 접점(b접점)

정상시 ON

周辺機器・オプション

・
器
機
辺
周

●회생 제동 유닛

*1 단 시간(% ED)란 10분간 사이클에서 1분간(10% ED) ON 동작하는 것을 말합니다.BRD-EZ3-30K는 100초간 사이클에서 10초간(10% ED) ON 동작하는 것입니다.
*2 외부저항을 사용할 경우 내부저항 제거, 연결변경이 필요합니다.

*3 저항기 온도 보호는 저항기에 맞는 열 릴레이를 추가하여 보호하십시오.

전압 사양 200V급 400V급

형  식 BRD-S3 BRD-E3 BRD-E3-30K BRD-EZ3 BRD-EZ3-30K

방전 저항치
단 시간＊1 ̶ ̶ 4Ω이상（20%ED） ̶ 10Ω이상（10%ED）

연속 17Ω 17Ω 6Ω 34Ω 24Ω

전압 전원 ON/OFF 전압

ON…362.5±5VDC 
OFF…355±5VDC

〈－5% , ~1 0%설정 가능〉

ON…725±5VDC 
OFF…710±5VDC

내장 저항 120W 20Ω 120W 180Ω ̶
〈－5% ,  ~ 10%설정 가능〉 

120W 180Ω（2개 직렬） ̶

내장 저항 시간 정격*2

연속 ON 시간
0.5초 max.

허용 운전 사이클1/80 
（0.5초ON、40초OFF）

연속 ON 시간 
10초 max.

허용 운전 사이클 1/10 
（10초 ON、90초 OFF）

̶

연속 ON 시간
10초 max.

허용 운전 사이클1/10 
（10초 ON、90초 OFF）

̶

순시 6.6kW 연속120W  순시 0.73kW 연속120W ̶ 순시 1.5kW 연속240W ̶
동작 표시 LED 점등 

보호 기능

내장 저항 ̶＊3
200ºC이상 릴레이 동작 ̶＊3

파워 모듈

200ºC 이상 릴레이 동작

100ºC 이상 릴레이 동작 ̶ 100ºC이상 릴레이 동작

릴레이 사양 릴레이 정격 AC240V3A（R부하）0.2A（L부하）, DC36V2A（R부하）

5대 2대 5대 2대병렬 연동 운전 최대 대수

인버터와 BRD 사이의 배선 길이 5m 이하 4m 이하 5m 이하 4m 이하

일반 사양

주위 온도 －10 ~ 50ºC
보존 온도 －20 ~ 65ºC
습도 20 ~ 90% 결로가 없을 것

진동 0.6G 이하 0.5G이하 0.6G이하 0.5G이하

사용 장소

도장색

해발 1,000m 이하, 실내(부식성 가스, 먼지가 없는 곳) 

・BRD-S3 , E3 , EZ3 ・BRD-E3-30K ・BRD-EZ3-30K

　
　

TM2 TM1

TM3

TM2　단자폭 6, M3 나사 TM1　단자폭9, M4나사 
SL1 SL2 MA1 MA2 N RB P P

AL1 AL2 R1 R2

75

95

2
0
8

2
1
8

5

145

35

100
5

TM1
TM2

TM3
어스 단자
M5나사

TM3　단자폭7, M3나사

2–φ5

SL1 SL2 MA1 MA2

AL2 AL1

　Ｎ 　 ＲＢ　 Ｐ 　Ｐ

237±1

TM3

어스 단자
Ｍ5 나사

258

5
1 8

6

1
5
1

217

258

4
5

2
5
0

TM1

1091
6
0

4̶φ8
설치 구멍

TM1　단자폭 6.4, M3나사

TM3　단자폭 5.9, M3나사

TM2　단자폭 23, M8나사

TM2

SL1 SL2 MA1 MA2 AL1 AL2

N RB P P

TM1

TM2

95

75

2
1
8

５

5

2̶φ5

TM1

TM2 어스 단자
M5나사

145

35

100

2
0
8

TM2　단자폭 13, M5나사

TM1　단자폭 6, M3나사

사양표

［단위 ：mm］

제동저항기 소형타입 

JRB-□□□

치수도 회로도

형   식 용량 타입 저항치 허용 제동 빈도(%ED)    연속 허용 제동 시간(초)        질량(kg)

JRB120-1

120W

180 Ω 5 20

0.27
JRB120-2 100 Ω 2.5 12
JRB120-3 50 Ω 1.5 5
JRB120-4 35 Ω 1.0 3

주1) 서멀 릴레이 접점 용량은 AC250V, 2A max.입니다.정상시 ON(b접점)입니다.
주2) 내장 온도 퓨즈에 의해 잘못 사용된 경우의 이상 가열을 방지합니다. (복귀 불가)
주3) 서멀 릴레이가 동작했을 때는 인버터를 정지하거나 감속 시간을 길게 하는 등 회생 에너지를 줄여 주십시오.
주4) 400V급에 사용할 경우 동일 제동 저항기를 2대 직렬로 연결하십시오.

접속도

치 수・접 속

［단위：mm］

치수도

●제동저항기

주변 기기・옵션
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●제동저항기

제동저항기 표준타입 

SRB-□□□

치수도 회로도

형   식
치수（mm） 질량

（kg）L1 L2 L3 H1 H2 W T
295 160 67 12 64 1.6 0.97
295 160 67 12 64 1.6 0.97
455 320 67 12 64 1.6 1.68

SRB200-1  310 
SRB200-2  310 
SRB300-1  470 
SRB400-1  435 422 300 94 15 76 2.0 2.85

주1) 서멀 릴레이 접점 용량은 AC250V, 2A max.입니다.정상시 ON(b접점)입니다.
주2) 내장 온도 퓨즈에 의해 잘못 사용된 경우의 이상 가열을 방지합니다. (복귀 불가)
주3) 서멀 릴레이가 동작했을 때는 인버터를 정지하거나 감속 시간을 길게 하는 등 회생 에너지를 줄여 주십시오.
주4) 400V급에 사용할 경우 동일 제동 저항기를 2대 직렬로 연결하십시오.

P

RB

PP

RB

1

2

P

N N

인버터 접속도

회생 제동
유닛

제동저항기

알람 접점（b접점）

정상 시 ON

①

②

P

RB

10

55〈50〉

φ15

7.5〈6.5〉 L2 7.5〈6.5〉

70〈60〉 25

L1

7

W

H2

H1

L3

T

R3.5

정
격

 명
판

R
3
.5

접속도

형   식 용량 타입 저항치 허용 제동 빈도（%ED）  연속 허용 제동 시간(초)

SRB200-1
200W

180Ω 10 30
SRB200-2 100Ω 7.5 30
SRB300-1 300W 50Ω 7.5 30
SRB400-1 400W 35Ω 7.5 20

치 수・접 속

［단위：mm］

〈　　〉：SRB400-1

제동저항기 중용량타입
RB1,RB2,RB3

치수도

・RB1 ・RB2 ・RB3

정격용량은 1사이클이 100초 이내

주) 400V급으로 사용할 경우 동일 제동 저항기를 2대 직렬로 연결하십시오.

［단위：mm］
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４
１
０

１７０

３
９
０

１
０

２－φ７

단자대

형식 저항치 정격 용량 순시 용량
허용 제동 빈도

（%ED）

연속 허용

제동 시간（초）
과열 보호

질량

（kg）

RB1 50Ω 400W 2,600W 10 10 저항 내부에 온도릴레이를 내장하여 이상 고온시에

열림 (b접점)의 신호를 출력.
접점정격 AC240V, 3A(R부하), 0.2A(L부하)　
DC36V,2A(R부하)

2.5

RB2 35Ω 600W 3,800W 10 10 3.6

RB3 17Ω 1,200W 7,700W 10 10 6.5

주변기기・옵션
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주변 기기・옵션

리액터인버터

전
원

모터U

V

W

U

V

W

X

Y
M

Z

R

S

T

周辺機器・オプション
●LCR필터

●교류 리액터

LCR필터
（출력측 정현파화 필터）

※ 인버터의 기종에 따라 교류 리액터, 
콘덴서,저항기를 조합하여 사용합니다.

명 칭（형식）

명 칭（형식）

치 수・접 속

치 수 ・접 속

인버터와 모터 사이에 설치하여 인버터 출력 전류, 전압 파형을 개선하여 서지 억제나 모터 진동, 소음이나 전선으로부터의 방사 

노이즈를 저감합니다.400V급 모터를 인버터 구동할 경우 모터 단자에 발생하는 서지 전압을 억제하는데 효과적입니다.

전원

C

R

S

T

U

V

W

인버터
LCR필터

모터

R

C C

R R

M

접속도
［단위：mm］

치수도

저항기

W±2

W1±1

날   인 
표   시

M5

D
±

2
H

±
2

3
5
이

하
D

1
±

1콘덴서

주) LCR 필터는 그림, 표와 같이 리액터 L, 콘덴서 C, 저항 R의 조합에 사용해 주십시오.저항은 3개가 한 조합이 됩니다.
또한, 리액터 L은 출력측 교류 리액터와 동일합니다.

출력측 교류 리액터

(진동 저감, 서멀 릴레이 

오동작 방지용) 

ACL-□2-□□□

（　　　　 ）

기종 약호（형식）

치수도

접속도

ACL-L2-0.4

L ：3상 200V급

H ：3상 400V급

접속 모터 용량

(L: 인버터 입력 3상 200V,   
단상 200V에 대응합니다.)

（kW,4P 의 경우 ）

2 형

200V 급 400V급
모터
용량

（kW）

교류 리액터

L

콘덴서

C

저항기

RW W1 H D D1 W W1 H D1 D2 D3

～ 0.4 ACL-L2-0.4 LPF2-H474 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

0.75 ACL-L2-0.75 LPF2-H105 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

1.5 ACL-L2-1.5 LPF2-H105 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

2.2 ACL-L2-2.2 LPF2-H225 112 102 130 61 25 불필요 － － － － － －

3.7 ACL-L2-3.7 LPF2-H225 112 102 130 61 25 불필요 － － － － － －

5.5 ACL-L2-5.5 LPF2-H335 112 102 150 61 25 불필요 － － － － － －

7.5 ACL-L2-7.5 LPF2-H475 112 102 150 61 25 R-2-100 40±0.5 3+0.2 20.5±0.3 206 185 200±1

11 ACL-L2-11 LPF2-H685 157 137 120 92 45 R-2-100 40±0.5 3+0.2 20.5±0.3 206 185 200±1

15 ACL-L2-15 LPF2-H825 157 137 120 92 45 R-2-100 40±0.5 3+0.2 20.5±0.3 206 185 200±1

D1±1.5

D2±1 1000 -0
+10

6±1

W
Ｈ

D3

W
1

모터
용량

（kW）

교류 리액터

L

콘덴서

C

저항기

RW W1 H D D1 W W1 H D1 D2 D3

0.4 ACL-H2-0.4 LPF2-H474 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

0.75 ACL-H2-0.75 LPF2-H474 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

1.5 ACL-H2-1.5 LPF2-H474 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

2.2 ACL-H2-2.2 LPF2-H474 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

3.7 ACL-H2-3.7 LPF2-H105 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

5.5 ACL-H2-5.5 LPF2-H105 112 102 120 61 25 불필요 － － － － － －

7.5 ACL-H2-7.5 LPF2-H225 112 102 130 61 25 불필요 － － － － － －

11 ACL-H2-11 LPF2-H225 112 102 130 61 25 불필요 － － － － － －

15 ACL-H2-15 LPF2-H335 112 102 150 61 25 R-2-100 40±0.5 3+0.2 20.5±0.3 206 185 200±1

４－φＪ

（Ｕ자 구멍）４

４－φＪ

（Ｕ자 구멍）４

４－φＪ

（Ｕ자 구멍）４

〈그림1〉 〈그림2〉 〈그림3〉

ＵＸＶＹＷＺ

Ｘ±1

어스 마크 ２

ＣＭＡＸ

Ｙ

ＣＭＡＸ

ＹＸ±1

Ｈ
Ｍ

Ａ
Ｘ

열수축관
열수축관

Ｈ
Ｍ

Ａ
Ｘ

ＡＭＡＸ

ＡＭＡＸ
접지 단자

Ｘ±1

마크 밴드

ＡＭＡＸ

Ｈ
Ｍ

Ａ
Ｘ

접지 단자

단자６－φＫ

어스 마크

Ｙ

아이 볼트

ＣＭＡＸ

Ｙ１ＭＡＸ
８

＋１
－３

＋１
－３

＋１
－３

200V 급

형 식
그림 
번호

치 수（mm） 개략 질량
（kg）A C H X Y J

ACL-L2-0.4 1 115 75 115 40 65 6 4 2.6

ACL-L2-0.75 1 140 90 138 50 80 6 4 3.5

ACL-L2-1.5 2 145 95 165 80 75 6 4 6

ACL-L2-2.2 2 190 107 210 90 90 6 4 8.6

ACL-L2-3.7 2 230 110 210 125 90 6 4 10

ACL-L2-5.5 3 230 112 330 125 90 6 5.3 13

ACL-L2-7.5 3 250 128 345 125 112 7 6.4 19.5

ACL-L2-11 3 250 134 360 125 112 7 6.4 20

ACL-L2-15 3 280 157 385 140 125 7 6.4 34

400V 급

형   식
그림
번호

치 수（mm） 개략 질량
（kg）A C H X Y J

ACL-H2-0.4 1 110 75 115 40 65 6 4 3

ACL-H2-0.75 1 125 90 138 50 80 6 4 3.6

ACL-H2-1.5 2 145 95 165 80 75 6 4 6

ACL-H2-2.2 2 190 107 210 90 90 6 4 9

ACL-H2-3.7 2 230 110 210 125 90 6 4 10

ACL-H2-5.5 2 230 112 220 125 90 6 4 14

ACL-H2-7.5 2 250 129 235 125 112 7 4 24

ACL-H2-11 3 250 135 345 125 112 7 5.3 21.5

ACL-H2-15 3 280 157 380 140 125 7 6.4 27
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●통신 옵션

WJ-ECT
WJ-PB
WJ-PN

명 칭（형식）

周辺機器・オプション

・
器
機
辺
周

● EtherCAT ＷＪ－ＥＣＴ ● PROFIBUS ＷＪ－ＰＢ ● PROFINET ＷＪ－ＰＮ

치수도
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주변기기・옵션

●사양표

항     목 사 양

EtherCAT
옵션

（WJ-ECT）

EtherCAT CiA402 드라이브 프로필

물리층 100BASE-TX （IEEE802.3）

커  넥  터 RJ45（ IN / OUT）

통신 거리 노드 간(디바이스 간)거리100m이내

1~99 : 로터리 스위치에 의한 설정 / 1~ 65535:컴피그레이션에 의한 설정
(스테이션 주소 설정은 사용하는 EtherCAT 마스터 주소 설정 방식에 의존합니다.)

프리런 모드(비동기)

PDO 프리맵핑

비상 메시지, SDO 요청, SDO 응답, 어보트 SDO

분배 클럭

프로세스 데이터

사서함(CoE) 

CiA402 드라이브 프로파일 Velocity mode

적  합   케  이  블 100BASE-TX 지원 카테고리 5e 이상, STP 케이블(스트레이트, 크로스 가능)

PROFIBUS
옵션

（WJ-PB）

PROFIBUS DPV0 / PROFIBUS DPV1통신 프로토콜

커넥터, 적용케이블

노드 어드레스

D-sub 9 핀, PROFIBUS DP 케이블(EN-50170 파트 8-2의 "Cable Type A 준거)

0 ~ 99: 로터리 스위치에 의한 설정 / 0 ~ 126:P180에 의한 설정

프로파일
PROFI
drive

4.2

AC1（Standard Drive）

Telegram
Standard telegram 1
WJ-PB telegram 103(PPO3), WJ-PB telegram 104(PPO4), 
WJ-PB telegram 105(PPO5와 비슷한 포맷)

Speed control mode

Jogging 기능 Jogging1 지원 / Jogging2 비지원

PROFINET
옵션

（WJ-PN）

PROFINET IO Ver2.32

기   기   타   입 PROFINET IO Device

Conformance class B

DCP,LLDP,SNMP,MRP

Netload I

RT / IRT RT 만 지원

물리층 오토네고시에이션 단, 100BASE-TX 전이중(IEEE802.3)만 가능 

RJ45 (포트 1 / 포트 2)커넥터 RJ45(포트 1 / 포트 2)           

MAC 어드레스 3 개 (Host, 포트 1 / 포트 2 )

적  합  케  이  블 100BASE-TX 지원(카테고리 5e 이상) STP 케이블(스트레이트, 크로스 가능)

통신 거리 노드간(디바이스간)거리100m이내

프로파일
PROFI
drive

ROFIdrive 버젼 4.2

AC1（Standard Drive）

Telegram
Standard telegram 1
WJ-PN telegram 103(PPO3), WJ-PN telegram 
104(PPO4), WJ-PN telegram 105(PPO5와 비슷한 포맷)

Speed control mode

응용 프로그램 클래스

Jogging1 지원 / Jogging2 비지원

치 수 ・접 속

제어용 네트워크 기능을 탑재해 상위 컨트롤러와의 접속으로 운전, 상태 모니터, 파라미터 설정 등을 할 수 있습니다.

또한 배선의 공간 절약화로  비용 절감을 실현할 수 있습니다. 기본 모드일 때만 사용 가능합니다.

31

통신 프로토콜

스테이션 주소

버젼

응 용   프 로 그 램   클래스

동작 모드

통신 프로토콜

프  로  토  콜

동작 모드

Jogging 기능

파라미터 P160~ P179 로 설정.텔레그램 데이터 내용 설정지원 

파라미터 P160~ P179 로 설정.텔레그램 데이터 내용 설정지원 

※WJ-DN은 별도 상담 바랍니다.
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●통신 옵션

WJ-CCL （CC-Link 대응）

명 칭（형식） 치 수 ・접 속

형태 옵션 유닛(후부착 가능), 커넥터 접속 방식

전원

DC3V, DC5V 인버터에서 공급
24V 외부 급전 커넥터로부터 전원을 공급하고, WJ-CCL 및 인버터의 제어(표시 및 파라미터 설정)를 
실시하는 것도 가능(인버터를 운전할 수 없습니다)

전선 크기 0.14 ~ 1.5mm2（28 ~ 16AWG) 24V 외부 급전 커넥터에 적용

주위 온도 0~50ºC 기타 일반사양은 인버터에 준거함

24V 제어 전원 소비 전류 320mA (인버터 제어단자를 통한 외부기기 사용시 별도 고려바랍니다)

국번 타입 원격 장치국

전송 속도 10M/5M/2.5M/625k/156kbps (딥 스위치로 설정)

국번 1~64 (로타리 스위치로 설정)

CC-Link Ver. 1 (1.00 및 1.10), 2 (딥 스위치로 설정)

확장 사이클릭 설정        1배, 2배, 4배, 8배 (딥 스위치로 설정)

통신 방식 브로드캐스트 폴링 방식

동기 방식 프레임 동기 방식

부호화 방식 NRZI
전송로 형식 패스 형식 (EIA RS485 준거)

전송 포맷 HDLC 준거

오류 제어 방식 CRC （X16 + X12+ X5+ 1）

점유 국수 1국 고정

링크 점수

RX,RY:32점
1배 설정 시: RWw：   4점 / RWr：   4점 2배 설정 시: RWw：   8점 / RWr：   8점 
4배 설정 시: RWw： 16점 / RWr： 16점 8배 설정 시: RWw: 32점 / RWr: 32점

접속 대수 최대 64대 (접속하는 디바이스에 따라 다름, WJ-C1만 접속인 경우 최대 42대)

연결 케이블 Ver.1.10 지원 CC-Link 전용 케이블, Ver.1.10 지원 CC-Link 전용 가동부용 케이블 CC-Link 전용 케이블

종단 저항 종단 저항 전환 스위치(딥 스위치로 설정)에 의해 110Ω(보통은 이쪽을 사용해 주세요) 또는 130Ω를 선택 가능

치수도

WJ200-C1 에 통신 옵션을 장착했을 경우, D(깊이) 
치수가 37mm 커지므로 반 수납시에는 주의해 주십시오.
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D37　　　　

커넥터 메이커 형식 첨부

CC-Link 연결 커넥터 35505-6000-BOMGF 2개

24V 외부 급전커넥터 피닉스 콘택트(주)       MC 1.5/2-ST-3.5      1개

커넥터 기호 통신 종별 케이블 전선색

CC-Link 연결 커넥터

DA 통신 데이터 High 측 청

DB 통신 데이터 Low측 백

DG 신호 그랜드 황

（NC） ̶ ̶
SLD 실드 （실드）

24V 외부 급전 커넥터
24V ̶
L 외부 전원 Common ̶

쓰리엠재팬(주)

주변 기기・옵션

32
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φ27.5구멍

φ22구멍

배선구멍(고무푸시)
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●조작반

조작반
（아날로그 조작반）

OPE-4MJ2
OPE-8MJ2

표준 사양 내부 회로도

명 칭（형식） 치 수・접 속

周辺機器・オプション

・
器
機
辺
周

치수도

형  식 OPE-4MJ2 OPE-8MJ2

메타 사이즈 43mm 각 80mm 각

메타 표시 0 ~ 50/60/100/120Hz 0 ~ 50/60/100/120/200/240Hz

주파수 설정기 0.2W ~ 2kΩ

스위치 DC20mV ~ 28V , 0.1mA ~ 0.1A

개략 질량（kg） 0.43 0.8

일
반
사
양 

주위온도/습도 －10 ~ 50ºC / 20 ~ 90%(RH) 결로 없을 것

진       동 4.9m/s2（0.5G）10 ~ 55Hz 

사용 장소

도장색

보호구조

해발 1,000m이하 실내(부식성 가스, 먼지 없는 곳)

패널:검정색 불투명 알루마이트 처리케이스 : 문셀 5Y7/1 반 광택 

(주) 인버터의 입력 IO는 SINK 논리만　　
대응이 됩니다

VRO

SW2
2 1

SW3
2 1

붙지 않음.

2 1
SW1

10V
HZ 1mA CM1

FM

FW

RV

SW3

L

O

H

주변 기기・옵션
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FWD / STOP
REV / STOP(       ) 

폐쇄형



WJ200-C1 상향 기능 일람표

항       목 WJ200 WJ200-C1

제어 방식
V/f 제어 

센서리스 벡터 제어 
PM 센서리스 벡터 제어(동기 기동형)

V/f 제어 
센서리스 벡터 제어 

PM 센서리스 벡터 제어(동기 기동형)
센서 부착 IM 센서리스 벡터 제어(간이 벡터 제어)

조작 판넬
표시 4자리 LED 표시 5자리 LED 표시

조작 상하   버  튼 JOG 다이얼

수전 전압 범위
200V 200 ~ 240V － 15%/ ＋ 10% 200 ~ 240V － 15%/ ＋ 10%

400V 380 ~ 480V － 15%/ ＋ 10% 380 ~ 480V － 15%/ ＋ 10%

설치 치수 장착 치수 호환 가능

최고 주파수

V/f 400Hz 590Hz

센서 리스（IM） 400Hz 590Hz

센서 리스（PM） 400Hz 590Hz

제어 단자대

입력 단자 7 단자 8 단자

주파수 설정 2 단자 O（전압）/OI（전류） 2단자 Ai1/Ai2(전압·전류 전환)

모니터 출력 2단자 AM(전압)/EO(펄스) 2단자 Ao1(전압 · 전류전환)/Ao2(전압 · 펄스 전환)

USB 커넥터 Mini-B Micro-B

세  이  프  티   기 능

STO（Safe torque off）기능
EN 61800-5-2:2017, EN 61508（part 1-7）:2010 SIL2 

EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2:2012 Cat.3, PL d

STO（Safe torque off）기능
EN 61800-5-2:2017, EN 61508（part 1-7）:2010 SIL3 
EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2:2012 Cat.3, PL e

통신 기능 내장 종단 저항 200Ω 120Ω

에 러   이 력 6 회 10 회

없음 있음

없음 있음

PID 기능 1 2 멀티, 소프트 스타트기능, 슬립기능

다단 가감속 없음 있음

3 회 5 회

컨   택   터    제  어 없음 있음

수명 예고
파워  모듈 없음 있음

돌입 방지 회로 없음 있음

강제 운전 모드(파이어 모드) 없음 있음

트  레   이  스   기  능 없음 있음

없음 있음

과전류 보호 수준 고정 가변(파라미터 설정)

센서 부착 속도 지령 보상 V/f 제어

비정상 검출 기능 없음 있음

펄스 입력
펄스 입력 A 최대 32kHz 
펄스 입력 B 최대 2kHz

펄스 입력 A최대 32kHz
펄스 입력 B최대 32kHz

Z상 입력 없음 있음

OPE-SR mini 
OPE-SR,SBK 

WOP

OPE-SR 미니(기본 모드) 
OPE-SR,SBK(기본모드) 

WOP(기본 모드) 
VOP(확장모드)
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시 뮬 레 이 션  모드

게 인  맵 핑

트립 재시도 횟수
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파라메터 체계

외부 오퍼레이터

입출력  결상  에러

히타치 인버터 WJ200-C1

제어 단자대 변경점 일람
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스탬프



디 레 이 팅  특 성

●기종별 디레이팅 필요여부 대응표

표 준 부 하   정 격 ( N D ) 경 부 하   정 격 ( L D ) 

● C1-002LF

● C1-004HF

● C1-004SF

단상 200V 필요 여부 단상 200V 필요 여부 3상 400V 필요 여부

001SF-C1 － 001LF-C1 － 004HF-C1 ○

002SF-C1 － 002LF-C1 ○ 007HF-C1 ○

004SF-C1 ○ 004LF-C1 － 015HF-C1 －

007SF-C1 ○ 007LF-C1 － 022HF-C1 －

015SF-C1 － 015LF-C1 － 030HF-C1 －

022SF-C1 － 022LF-C1 － 040HF-C1 ○

－ － 037LF-C1 ○ 055HF-C1 －

－ － 055LF-C1 － 075HF-C1 －

－ － 075LF-C1 － 110HF-C1 －

－ － 110LF-C1 ○ 150HF-C1 ○

－ － 150LF-C1 ○ － －

○ : 디레이팅 필요　　- : 디레이팅 불필요

전류 디레이팅이 필요없는 기종 (공통)

전류 디레이팅이 필요한 기종
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표준부하정격(1.8A) 경부하정격(2.1A) 표준부하정격(17.5A) 경부하정격(19.6A)



디 레 이 팅   특 성

● C1-040HF

● C1-150LF

● C1-110LF

● C1-150HF

전류 디레이팅이 필요한 기종
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〈설치 장소·주변 환경〉
고온, 다습, 결로하기 쉬운 주위 환경 및 먼지, 부식성 가스, 연삭액 미스트 및 염해 등이 있는 장소는 피하고 직사광선이 닿지 않는 환기가 잘 되는 실내에 설치
하십시오.또, 진동이 없는 장소에 설치해 주세요.인버터의 주위 온도는 -10~50℃ 범위에서 사용할 수 있습니다.

●본 인버터를 사용하기 전에 「유저가이드(사용설명서)」를 잘 읽으신 후 바르게 사용해 주십시오.

●이 제품은 전기 공사가 필요합니다.전기 공사는 전문가 진행해주세요.

●본 카탈로그의 인버터는 일반 산업 용도용입니다.항공·우주 관계, 원자력, 전력, 승용 이동체, 의료, 해저 중계 기기 등의
특수 용도로 검토 시에는 사전에 당사에 문의하시기 바랍니다.

●인명과 관련된 설비 및 중대한 손실이 예측되는 설비에 적용 시 중대 사고가 발생하지 않도록 안전장치, 보호장치, 검출장치,
경보장치, 예비기 등의 설치를 부탁드립니다.

●베이직 가이드, 유저 가이드(사용설명서)의 "안전상의 주의・위험 "를 잘 읽어보신 후 최종 사용 고객에게 안전 배려,안전
대책을 지도 부탁드립니다.

●본 인버터는 유도 모터(삼상 모터)용입니다.유도 모터(삼상 모터)/PM 모터 이외의 부하에 사용하는 경우는 확인 해 주십시오.

모터에 적용

〈400V급 모터에 적용〉

토크 특성

 <범용 모터에 적용>

운전 주파수

사용상의 주의

〈운전에 대해서〉

운전/정지에 대하여

모터의 급정지에 대하여

IGBT 사용 전압형 PWM 방식 인버터를 적용하는 시스템에서는 케이블 길이, 케이블 부설 방법 등과 케이블 정수에 기인하는 서지 전압이 모터 단자에 발생하

는 경우가 있습니다.서지 전압의 크기에 따라서는 모터 권선의 절연 열화를 일으킬 가능성이 있으므로 특히 400V급, 케이블 길이가 길 때나 중대한 손실이 예

측되는 경우는 다음 대책을 실시해 주십시오.①인버터와 모터간에 LCR 필터를 설치, ② 인버터와 모터간에 교류 리액터를 설치, ③ 모터의 권선을 절연 강화.

모터 손실 및 
온도 상승

소   음

진   동

고주파 운전에 대하여

동력 전달 기구

〈특수 모터에 적용〉

브 레 이 크   모 터

극수 변환 모터

방폭형 모터

동기(MS) 
모터고속모터(HFM)

영구자석(PM) 
모터

수 중  모 터

단 상  모 터

올바르게 사용하기 위해서

단상 모터는 인버터로 가변속 운전하기에 적합하지 않으므로 3상 모터를 사용하십시오.모터 소손 가능성이 있습니다.

인버터의 운전/정지는 조작 패널상의 키조작이나 제어회로에 의한 방법으로 실시해 주세요.
전자접촉기(MC)를 주회로에 설치,개폐 운전/정지하지 마십시오.

590Hz까지 설정할 수 있지만 2극 모터를 운전할 경우 회전 속도는 약 35,400r/min에 달해 매우 위험합니다.모터, 상대 기계의 기계적 강도를 충분히 검토
하신 후 선택, 설정해 주십시오.또 표준 전동기(범용 모터)는 통상 60Hz로 설계되어 있으므로, 이것을 초과하여 설정되는 경우는 모터 메이커에 문의해 주
십시오.덧붙여 히타치에서는 고속 모터를 시리즈화하고 있습니다.

동기(MS) 모터, 고속 모터(HFM)는 상대 기계에 맞춘 사양으로 설계·제작하는 경우가 많으므로 인버터 선정시에는 상담해 주십시오.

안전증방폭모터의 인버터에 의한 운전은 적합하지 않으므로 내압방폭모터와의 조합으로 사용해 주십시오.

정격전류가 범용모터에 비해 커지므로 인버터 선정 시 모터전류를 확인하신 후 선정해주시기 바랍니다.

극수 변환 모터에는 '정출력 특성', '정토크 특성' 등이 있으며 정격 전류도 다르므로 각각 극수의 정격 전류를 확인하신 후 선정해 주십시오.극수 전환은 반드시 
모터가 정지한 후 실시해 주십시오.

브레이크용 전원의 독립적인 브레이크 장착 모터를 사용하십시오.브레이크용 전원은 인버터의 1차측 전원에 접속하고 브레이크 동작
(모터 정지) 시에는 프리랜서 톱 단자(FRS)를 이용하여 인버터 출력을 OFF로 해 주십시오.

윤활 방식이나 제조사에 따라 연속 사용 회전 범위가 다릅니다. (특히 오일 윤활 방식의 저주파수 영역에 주의하십시오.)
히타치 GA, CA 기어모터는 그리스 윤활방식이기 때문에 그리스 윤활능력은 모터의 회전수가 저하되어도 변하지 않습니다.

본 인버터로 범용 모터를 운전할 경우 상용 전원으로 운전했을 시 소음에 비해 다소 커지므로 특히 소음이 문제가 되는 환경에서 사용하는 경우는 
주의하시기 바랍니다.

인버터로 범용 모터를 운전한 경우, 모터의 냉각은 저속이 됨에 따라 악화되고, 그 결과 온도 상승이 커집니다. 따라서 연속적으로 사용할 수 있는 토크는 저속이 
될수록 작아지므로 토크 특성을 확인한 후 선정하십시오.

인버터로 범용모터를 운전하면 상용전원으로 구동할 경우 모터토크와 달라집니다.(특히 시동토크가 작아집니다.) 
상대기계의 부하토크 특성과 모터의 구동토크 특성을 잘 확인하신 후 선정해 주십시오.

범용 모터의 과속 내력은 정격 속도의 120% 2분간(JIS C 4034-1:2023)입니다. 60Hz를 초과하여 운전하는 경우 모터의 허용 토크, 
베어링 수명이나 소음, 진동 등을 검토해야 하나 모터의 용량 등에 따라 허용 최고 회전수가 다르므로 반드시 모터 제조사에 문의하십시오.

동력 전달 계통에서 오일식 기어박스(기어모터)나 변속기 등을 사용하고 있는 경우는 저속 영역에서 연속 운전하면 오일 윤활이 나빠지므로 주의해 
주십시오.
연속 사용 회전 범위는 기어박스 제조사에 확인해 주십시오.또한 60Hz를 초과하여 운전하시는 경우 원심력에 의한 강도를 확인해 주십시오.

37

인버터로 모터를 가변속 운전을 하면 진동을 발생할 수 있으며 진동이 발생하는 원인으로는 다음과 같은 것을 생각할 수 있습니다. (a)상대 기계를 포
함한 회전체 자신의 언밸런스에 의한 진동(b)기계계가 가지는 고유 진동수에 의한 공진, 특히 일정속도의 모터를 사용하고 있던 기계를 가변속 운전
하는 경우는 (b)에 주의할 필요가 있습니다.대책으로는 ① 인버터의 주파수 점프 기능 사용에 의한 공진점 회피, ② 타이어형 커플링 채택, ③ 모터 
베이스 아래에 방진고무 설치 등이 있습니다.

기어 모터

인버터 전원을 차단하더라도 모터 회전 중에는 모터 동력 단자에 전압이 유도되어 있으므로 모터 및 인버터 단자는 만지지 마십시오.PM 모터 
단독으로는 상용 전원으로 운전할 수 없습니다.또한  PM모터와 인버터는 「1대 1」의 조합이 됩니다.PM모터 적용시 구매처에 문의해주세요.

보호 기능 동작시나 전원 차단시, 모터는 프리런 정지 상태가 됩니다.모터의 급정지 및 유지가 필요한 경우 기계 브레이크 등을 사용해 
주십시오.



입력측 
교류 리액터 
설치

범용 인버터에 있어서, 아래의 경우에는 전원측에 큰 피크 전류가 흘러 드물게 컨버터 모듈 파손에 이르는 경우가 있습니다. 고신뢰성이 요

구되는 중요 설비는 전원과 인버터 사이에 교류 리액터를 사용해 주십시오.또한 낙뢰 대비로는 피뢰기를 설치해 주시기 바랍니다.

A)전원전압의 불평형률이 3%이상인 경우(주)

B)전원용량이 인버터 용량의 10배 이상인 경우(전원용량이 500kVA 이상일 때).

C)급격한 전원 전압 변화가 발생하는 경우.

(예) ① 복수의 인버터가 서로 짧은 모선으로 병설되어 있는 경우.

②사이리스터 변환기와 서로 짧은 모선으로 병설되어 있는 경우.

③진상 콘덴서의 투입, 석방이 있는 경우.

상기 A), B), C)와 같은 경우에는, 리액터를 전원측에 삽입하는 것을 권장합니다.

(주)전압 불평형률 산출예 (RS상 선간 전압 VRS = 205V, ST상 선간 전압 VST = 201V, TR상 선간 전압 VTR = 200V인 경우)

고주파 노이즈 및 누설전류에 대하여

〈전원에 대해서〉

주변기기 선정시 주의사항

선간전압 최대치(최소치)-선간전압 평균치
선간 전압 평균값

전압불 평형률= ×100 ＝ ×100＝ ×100＝1.5（%）
205－202

202

자가 발전 전원을 
사용하는 경우

자가발전에 사용되는 발전기에서 인버터를 운전하면 고조파 전류에 의해 발전기의 출력전압 파형이 뒤틀리거나 발전기가 이상 과열될 수 

있습니다.발전기 용량에 대해서는 일반적으로 PWM 제어 방식의 경우 인버터 kVA의 5배, PAM 제어 방식의 경우 인버터 kVA의 6배 용량

이 필요합니다.

(1)전원은 R/L1 (단상: L1), S/L2, T/L3 (단상: N)(입력단자)에, 모터는 U, V, W(출력단자)에 반드시 접속해 주십시오.(오결선 시 고장납니다.)

(2)접지단자(      마크)는 반드시 접지하여 주십시오.

전자
접촉기

인
버
터
와
모
터
사
이
의
결
선

인버터와 모터 사이에 전자접촉기를 설치한 경우 인버터 운전 중 ON-OFF되지 않도록 하십시오.

차단기 설치
수전측에는 인버터의 배선보호 및 인체보호를 위해 누전차단기를 설치하여 주십시오.누전 차단기는 '인버터 대응형'을 사용해 주십시
오.인버터로부터의 고조파에 의해 종래형의 것은 불필요 동작하는 일이 있습니다.자세한 내용은 차단기 제조업체에 문의하십시오.
히타치 누전 차단기는 1987년 12월 생산품부터 표준품을 인버터 대응품으로 하고 있습니다.

서멀 
릴레이 

표준 적용 출력의 모터(히타치 표준 3상 바구니형 모터 4극)를 운전하는 경우는, 전자 회로에 의해 모터 보호용 써멀 릴레이를 생략할 
수 있습니다만, 다음과 같은 경우는 별도 모터에 맞는 써멀 릴레이를 마련해 주세요.
·정격 전류가 내장된 전자 열의 조정 레벨을 넘는 범위에서 모터를 사용하는 경우.
· 1대의 인버터로 복수대의 모터를 운전할 때는, 각각의 모터에 열 릴레이를 설치해 주세요.
· 서멀 릴레이의 RC값은 모터 정격 전류×1.1배로 해 주세요.또한 배선길이가 길 경우(10m 이상)는 빨리 끊어질 수 있으므로 출

력측에 교류 리액터를 넣거나 커런트 센서를 사용해 주십시오.

배선 거리
인버터와 조작반 사이의 배선 거리는 20m 이내로 해 주세요.20m 초과시 문의주세요.또한 배선에는 실드 케이블을 사용하십시
오.주회로 배선은 전압 강하에 주의하신 후 배선 굵기를 선정하십시오.(전압 강하가 크면 토크가 저하됩니다.)

누전 차단기 누전 차단기의 경우 감도 15mA(인버터 1대에 대해) 이상을 사용해 주십시오.누전 전류는 케이블 길이에 따라 다르므로 P21를 참조하십시오.

진 상   콘 덴 서

�인버터 주회로의 입출력에는 고주파 성분을 포함하고 있어 인버터 근처에서 사용되는 통신기, 라디오, 센서에 장애를 줄 수 있습니다.이 경우는 인버터용 
노이즈 필터(옵션) 각종을 장착하는 것으로 장해를 작게 할 수 있습니다.히타치 인버터 기술 가이드북 노이즈편을 참고하신 후 대책을 세워주세요.

②인버터는 스위칭 동작을 하고 있어 누설 전류가 증가합니다.인버터,모터는반드시접지하여주십시오.

주요 부품의 수명에 대하여
평활 콘덴서는 부품 내부에서 화학반응이 일어나 소모되기 때문에 보통 약 10년(설계 기대수명이며 보증치는 아닙니다.)을 
기준으로 교환이 필요합니다.단, 인버터의 주위 온도가 높은 경우, 혹은 인버터의 정격 전류를 초과하여 사용되는 중부하 
등의 환경에서는 현저하게 수명이 짧아지므로 주의해 주십시오.
24시간/1일(ND 정격 전류에 대해 80% 부하)로 사용했을 경우, 콘덴서의 수명은 대략 오른쪽 그림과 같습니다.
JEMA 기준은, 12시간/1일로 사용한 경우, 주위 온도 40℃로 수명 시간 5년입니다.

(범용 인버터 정기점검 추천) (JEMA) 자료에 의함)
그 외, 냉각 팬등의 부품도 「범용 인버터 정기 점검의 추천」(JEMA)에 따라 교환해 주세요.

(지정된 사람 이외는, 보수 점검, 부품의 교환은 하지 말아 주세요.) 사용하시는 환경에 따라 사전에 리플레스의 검토를 부탁
드립니다. 파라메터 등을 기억하는 메모리는 수명 연장품입니다.과도한 파라메터 복사 수정은 메모리 이상의 원인이 됩니다.
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〈빈번한 반복 운전 용도의 부하에 대해서〉

〈고도 1,000m를 넘은 고지대에서의 사용에 대해서〉

1.인버터 정격 전류의 저감
표고가 1,000m를 넘는 경우는, 100m 상승에 대해 공기 밀도가 1(%) 저하됩니다.예를 들어, 표고 2,000m의 경우,
{2,000(m)-1,000(m)}/100(m)×{-1(%)}=-10(%)이 되므로 인버터의 정격전류를 10(%) 저감(0.9×인버터 정격전류)하여 사용해 주십시오.

2. 내전압의 저감
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기동·정지 및 중부하·경부하 등이 빈번하게 반복되는 용도(크레인, 엘리베이터, 프레스, 세탁기 등)로 사용될 경우 인버터 내부의 파워반도체(IGBT, 정
류다이오드)에는 온도상승, 온도하강과 같은 열피로에 의해 수명이 현저히 짧아지는 경우가 있습니다. 부하전류를 줄이거나 가감속시간을 길게 하거나 캐리
어 주파수를 낮추거나 인버터의 용량을 크게 함으로써 수명을 연장할 수 있습니다.

표준 인버터는 공기에 의해 발열체를 냉각시키므로 고도 1,000m를 초과한 장소에서 사용하는 경우에는 아래 사항에 유의해 주십시오.단, 2,500m 이상 
고지대는 별도 문의 바랍니다.

인버터와 모터 사이에 역률 개선용 콘덴서 등을 넣으면 인버터 출력의 고주파 성분으로 인해 콘덴서 및 인버터가 파손될 우려가 있으므로 콘덴서는 
넣지마십시오.
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배선 결선

VRS－（VRS＋VST＋VTR）/3

（VRS＋VST＋VTR）/3

히타치 인버터 WJ200-C1

1,000m를 초과하는 장소에서 사용할 경우 내전압은 다음과 같이 저하됩니다. 1,000m이하:1.00/1,500m:0.95/2,000m:0.90/2,500m:0.
　단, 유저 가이드에 기재되어 있는 대로 내압 테스트는 실시하지 말아 주세요.
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